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Dociski skretne ze wzmocnionym mechanizmem obrotu
kotnierz gérny, z opcjonalnym monitorowaniem pozyciji,
dwustronnego dzialania, max. cisnienie robocze 350 bar

Zastosowanie

Hydrauliczne dociski skretne stosowane sg do

mocowania detali, kiedy konieczne jest, aby

obszar mocowania byt wolny od komponentow

mocujgcych, w celu umozliwienia swobodnej

wymiany detali.

Dzieki wzmocnionemu mechanizmowi obrotu

i roznorodnym mozliwoscig kontroli pozyciji, te

dociski skretne szczegdlinie nadaja sie do:

e Automatycznych systemow produkcii

e Przyrzaddw mocujgcych z zatadunkiem
detali przez systemy handlingowe.

e Linii transferowych

e Systemow testowych do silnikdw, kot
zebatych i osi

e | inii montazowych

e Obrabiarek specjalnych

Opis

Hydrauliczny docisk skretny jest sitownikiem
ciagnacym, w ktorym czesc catkowitego skoku
wykorzystywana jest do obrotu ttoka. Korzystny
stosunek powierzchni (ttok/ttoczysko) umozliwia
uzyskanie duzych sit mocowania juz przy sto-
sunkowo niskim cisnieniu oleju.

Dzigki wzmocnionemu mechanizmowi obrotu
potozenie katowe ramienia mocujgcego po-
zostaje takie samo nawet po lekkiej kolizji z de-
talem podczas zatadunku lub roztadunku.
Réwniez kolizja podczas procesu mocowania
nie jest krytyczna.

W przypadku stosowania duzych przeptywéw
predkosc¢ obrotu jest ograniczona przez wbudo-
wane punkty dtawigce.

W przypadku zasilania kanatowego, zamiast
Srub zamykajgcych mozna przykreci¢ regulo-
wane zawory dtawigce.

Zgarniacz FKM na ttoczysku moze by¢ zabez-
pieczony przed grubymi i gorgcymi widrami za
pomoca opcjonalnego metalowego zgarniacza
(patrz strona 6).

Rdézne mozliwosci monitorowania pozycji
przedstawiono obok.

Wazne uwagi patrz strona 6

Zalety

® Dostepny w 5 rozmiarach

® Kompaktowa budowa, czesciowo do zabudowy

@ Wysoka sita mocowania przy niskim cisnieniu

® \Wzmocniony mechanizm obrotu

@ Odporny na duze natezenia przeptywu

® Indeksowanie ramienia dociskowego w
okreslonej pozyciji

® Mozliwos¢ realizacji specjalnych katdw obrotu

® Zgamiacz FKM w standardzie

® Opcjonalnie metalowy zgarniacz

® Zawory dfawigce dostepne jako akcesoria

@ Mozliwos¢ zakrycia pogtebien pod Sruby

® Kontrola pozycji dostepna w szesciu wariantach

® Przytgcza hydrauliczne i pneumatyczne zinteg-
rowane z kotnierzem

® Dowolna pozycja montazu

Mozliwosci zabudowy i podfaczenia
Przytacze rurowe

i
41

184XA

Zintegrowana pneumatyczna kontrola
pozycji

Kontrola ramienia mocujgcego w pozycji
zamocowania (regulowana)
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Kontrola ttoka w pozyciji
odmocowania
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184XD

Kombinacja obu kontroli
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184xg E:
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C Indeksowanie

| 1 Opcja:
| Metalowy zgarniacz do
,]/duZych i goracych widréw

Akcesoria:
_._.Eﬁ Zawdr dlawiacy
(patrz strona 4)

Przytacze kanatowe

B
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184XA

Kontrola pozycji jako akcesorium
Pret przetaczajacy do zewnetrznych
czujnikow
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184XB

Pneumatyczna kontrola pozycji
w pozycji zamocowania i odmocowania
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184XB o

+
Akcesoria
strona 5

Elektryczna kontrola pozycji
w pozycji zamocowania i odmocowania
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184XB
+
Akcesoria
strona 6
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Wersje: kod oznaczenia A, B, C, D, H, P, Q

Wymiary ¢ Katy obrotu

A (bez kontroli pozycj)

B (z pretem przetaczajacym)

Do indeksowania mozna wiozy¢ kotek

Widok X

of 3 m 6x6 (330158” . Nakretka zawarta jest w
(nie zawarty w dostawie) dostawie.
| | Nakretka patrz strona 4
2 b Sruba zamykajaca
- § (zawdr pneumatyczny do Pneumatyczna kontrola Pneumatyczna kontrola pozyciji
° % ramienia mocujacego, pozycji ,zamocowany*“ ,odmocowany“ wersje D, Hi Q
g Opcja: Metalowy 1 € Zadlenki 2 t mozliwosé doposazenia (akcesoria patrz strona 5) lub B z akcesoriami patrz strona 5
< zgarniacz @d2 f asiepKi z tworzywa, w kontrole pozycji
2 > patrz akcesoria . M5 M5
P patrzstronab)
- strona 4 &3
' = €
® Jof |1, i e = %
> > %X | . ~ X N
o B @BA |~ £ 3] il g <& B e
g =
H a e lo < Sruby zamykajgce i O-ringi sg wi wi Tiumik dia wersji
S i zawarte w dostawie C.HiQ
c g'an{" Wazna uwaga! ’
x awigey Oba O-ring nalezy wiozy¢ :
c_% patrz akcesoria rowniez w przypadku zasilania \é\ém;iﬁigi;jc‘ﬁ pneumatycznej
strona 4 rurowego. Schemat poditaczenia  o4mocowany”
wersje D, HiQlub B
O » ° /R, 4 c 7 akcesoriami
| “f b patrz strona 5
Qr0,2 i ' Q E Wymagane dla zaworu
! @|d3 é §1 pneumatycznego ,ramie
. M5x10gt. | — n| < mocujace w pozycji
A = Mocowanie | 3617 - _|  zamocowania®
B = Odmocowanie ] I . B Gl 7] Werse G HIQ
rrrrrrrrrrr - ontrola pozycji .
E = Odmocowano (pneumatyka) patrz akcesoria strona 5 i 6 O = Vovtgvrcz)%éc;ﬁj sasilania
S = Zamocowano (pneumatyka) (kontrola ,zamocowany®) rurowego nie
. sa wymagane
C zakres przetaczania2 + 9 mm Wymagane do preuma
i i ° . P u2 -
Pozycja mocowania +1 P zakres przetaczania 2 + 10 mm - = " tycznej kontroli pozycji
i i . Uzyj $rub 12.9 ,zamocowany*
Kﬁrgfsagb(g; fﬁwgl}gfﬁw Zawér pneumatyczny (patrz akcesoria strona 5)
(urulcham\ar?y przez Otwory przytaczeniowe: 2 x hydrauliczne (A, B) max. @ 5
Przyklad dla kata ramie mocujace) zapasowe O-ringi 8 x 1,5 numer art. 3000343
obrotu <90° 3 x pneumatyczne max. @ 2,5 (tylko gdy wymagane)
pozycja bazowa +3° zapasowe O-ringi 3,68 x 1,78 numer art. 3000334
Thumik . .
H (kombinacja C+D)
Kat obroty 50° Q (kombinacja P+D)
=@ p1 = pozycja bazowa +3°
K} A Rowek indeksujacy ? o
4 \Y> pokazany w pozycji u2 7
@ p2 i mocowania Przytacze kanafowe | % e
' X ] Zaslepki z tworzywa, dia zaworu
5 x 45° L l\ / 0 patrz akcesoria strona 4 pneumatycznego
A ——| - X I y —
po obu G g . - =
stronach a 0 _5[ 83
tylko w 1843 (o))
\
Przytacze pneumatyczne . . . - 3
M5 po obu stronach pod Uwaga niebezpieczeristwo kolizji!
katem 45° tylko w 1843 Przed uruchomieniem sruba kontaktowa do uruchamiania 2
B, DiH (patrz widok X, zaworu pneumatycznego musi by¢ catkowicie wkrecona w &
wysoko$e w2) wspornik katowy (patrz strona 4 wymiary 3.5 mm) . —8
Regulacja odbywa sie przy zamocowanym detalu do ok. 5 mm o =
th obrotu skoku zaworu. ‘Q’
1. Kat obrotu 90° (standardowy) D (kontrola ,odmocowany*) . * 3
=
Numer art. T
90° zgodnie z ruchem wskazéwek zegara %
184X X090 RXXD C ] <
L , - . 2
90° przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara o 2
184X X090LXXD "
0° 184X X0000XXD Pneumatyczna kontrola pozycji
wersje C, D, H
2. Kat obrotu o. < 90° Odmocowany 1 -I
o =15° to 75° krok co 5° 0 (Er’{g‘réQ owane)
. f . . . | ulow:
Witozenie podktadki dystansowej powoduje zm- Zamocowany 1 9
niejszenie skoku powrotnego ttoka i tym samym Przylacze 0 —[ D— CiH
pneumatyczne, (regulowane)
kata obrotu. alternatywnie: 0,5 2 9
Skok i pozycja mocowania pozostajg takie same. M lub kanalowe Skok zaworu 10
Skok obrotu i wymiary h, h1, mix zmniejsza sigoy: Skok obrotu__| Skok mocowania
. °
=(90°-a°) xk  (k patrz tabela na stronie 3 2 .
y = ) kp ) T H, Wersje P, D, Q .
) : S Zakres przej$cia
Przykfad: \I_E_'( Podktadka dystansowe Odmocowany'1 'I DHIiQ
Docisk skretny 1845A090L.30D | 0 (nieregulowane)
. o |
pozadany kat obrotu 45° lewy (ccw) 1 Zamocowany 1 .
Numer art. 1845A045L30D L. ] NHEEEEEE | (reguiowane)
. Dzieki otworom kieszeniowym przytacze S
Skracanie: moze stuzyé do odpowietrzania. 0,5 2 9
y = (90°-45° « 0,12 mm/° = 5,4 mm Wazne uwagi Skok zaworu 10,
3. Kat obrotu > 90° Aby docisk dziafat bezawaryjnie, dolna czes¢ docisku Skok obrotu | Skok mocowania
- skretnego musi by¢ zabezpieczona przed wiérami i brudem. +
Dostepny na zapytanie! 0=otwarte 1 =zamknigte

2
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Dane techniczne

Max. sita ciggnaca (350 bar) [kN]
Efektywna sita mocowania [kN]
Skok mocowania [mm]
Skok obrotu [mm]
Skok catkowity +0,2 [mm]
Min. cisnienie robocze [bar]
Max. natezenie przeptywu  Mocowanie [cm?/s]
(patrz strona 4) Odmocowanie [cm®/s]
Efektywna Mocowanie [em?]
powierzchnia ttoka Odmocowanie [em?]
Zapotrzebowanie na olej / skok [cm3]
Zapotrzebowanie na olej / skok powrotu [cm3]
Ttok @ [mm]
a [mm]
b [mm]
C [mm]
cl [mm]
od [mm]
@ di [mm]
@d2 [mm]
@d3 [mm]
of [mm]
g [mm]
G

h +0,4/-0,3/h max.? [mm]
ht +0,4/-0,3 / h1max." [mm]
k [mm/°]
L [mm]
L1 [mm]
m +0,4/-0,72 [mm]
m1 [mm]
n [mm]
o [mm]
p [mm]
@ pt [mm]
@ p2 H13 [mm]
p3 [mm]
ar [mm]
s [mm]
t [mm]
u [mm]
ut [mm]
u2 [mm]
v [mm]
vi [mm]
v2 [mm]
w [mm]
wi [mm]
w2 [mm]
x +0,3/-0,2 / x max.? [mm]
z [mm]
Masa ok. lkal
Numer art. Kierunek obrotu 90° cw

Kierunek obrotu 90° ccw
0 stopni
Oznaczenie X patrz strona 2.

"'h/h1/x=godrna krawedz ttoka
2 m = dolna krawedz ramienia mocujgcego

M14x1,5
G1/8
161/162,3
165/166,3
0,091

1,7

10,5 18,4 27,5
patrz wykres strona 3 lub obliczenia sity mocujacej strona 4
12 15 15

12 15 21

24 30 36

30 30 30

14 32 57

28 60 110
3,01 5,27 7,86
6,15 10,17 15,9
7,2 15,8 28,3
14,8 30,5 57,2
28 36 45

45 54 66
45 54 66
31,5 35 43
14 14 18

20 25 32

38 45 48

42 54 54,5

10 12 12

30 36 40
M18x1,5 M20x1,5 M28x1,5
G 1/8 G 1/4 G1/4
174/175,8 203/204,8 233,5/233,9
178/179,8 207/208,8 237,5/237,9
0,093 0,12 0,152
62 75 88

81 €5 105
63,9 74,9 80,3
52 56 56

31 37 44
105 118 136
M8 M10 M12

9 ikl 13

15 18 20
15,4 17,4 15,4
52 60 76

30 58 £8

9 10 10

42 50 58
24,5 28 32
815 41,5 44,5
26,4 30,4 30,4
31 £8 36

36 40 4

13 17 20
24,5 28 32
21 24,5 25
90/91,7 106/107,7 118,5/118,8
11,5 12 12
2,3 3,9 6

M35x1,5
G1/4
254/255,7
257/258,7
0,183

100

128/129,6
15
8,9

1843 X090R23DM 1844 X090R24DM 1845X090R30DM 1846 X090R36DM 1847 X090R39DM
1843X090L23DM 1844X090L24DM 1845X090L30DM 1846X090L36DM 1847 X090L39DM
1843X000023DM 1844X000024DM 1845X000030DM 1846X000036DM 1847 X000039DM

M = Opcja metalowy zgarniacz (patrz réwniez strona 6)

h max. / h1 max. / x max. = gérna krawedz nakretki

Efektywna sita mocowania z akcesoryjnym ramieniem dociskowym w zaleznos$ci od ci$nienia roboczego

1843 1844 1845 1846 1847

Lmax. [mm] Lmax. [mm] Lmax. [mm] Lmax. [mm] Lmax. [mm]
o 330123 75 54 43 3 o 485177108 78 61 50 o 494202127 ) 73 ) — 755281172125 97 80 o 1470392 226160122100
Z 17 " Zz 117 " Z 21 " Z 21 . Z M .
= 40 35 = 19 50 = 9 60 = 9 80 X 4 100

Q Q Q Q Q
W9 i1 I 3 WL 18 3 P18 T’ P 3% 7
,g 8 FSD % 8 FSD ,g 16 FSp % 16 FSD % 32 FSD
g 7 g 7 g 14 % 14 g 28
g 6 8 6 8 12 8 12 8 24
2 5 2 5 2 1 210 o 2
© 4 W o 4 © 8 © 8 S © 16
B D L ] L b L
§ 3 N § 3 § 6 g 61 1~ § 12
i 2 i 2 i 4 i 4 i 8
£ 1 £ 1 £ 2 £ 2 £ 4
L0 L0 L0 L0 L0
) 100 200 300 350 w 0 100 200 300 350 w 0 100 200 300 350 w 0 100 200 300 350 w 0 100 200 300350
Cisnienie robocze [bar] Cisnienie robocze [bar] Cisnienie robocze [bar] Cisnienie robocze [bar]

* Sity mocowania dla innych dtugosci patrz strona 4
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Akcesoria - ramiona mocujace * Zaslepki z tworzywa ¢ Metalowe zgarniacze ¢ Zawory dlawigce,
Obliczanie natezenia przeplywu ¢ Obliczanie sity mocowania

Ramie mocujace, max. 350 bar

.
=

Blﬁ

M4 x 5 gl. g1

e

ci |
_Jdo a

Ramie mocujace w komplecie z kagtownikiem
ft

ct
a

v2
30

< |

f__wi

w2

Specjalne ramie mocujace
1. Wymiary przytacza

2. Dopuszczalne natezenie przeptywu Q*

Fsp‘ }

[l
% ’J_ I e

W tabeli na stronie 3 podano dopuszczalne
natezenia przeptywu przy mocowaniu i odmo-
cowywaniu za pomoca ramion mocujacych (ak-
cesoria). Dtuzsze specjalne ramiona mocujace
maja wiekszy moment bezwtadnosci. Aby
unikna¢ przecigzenia mechanizmu skretnego,
nalezy zmniejszy¢ natezenie przeptywu:

2.1 Momenty bezwtadnosci sg znane

1/ e
Q =Q,~ T cma3/s

Q. = Przeptyw ze specjalnym ramieniem
mocujacym

Qe = Natezenie przeptywu wg wykresu (strona 3)

Je = Moment bezwtadnosci ramienia mocujacego
(akcesoria) ze Srubg dociskowa (tabela)

J. = Moment bezwtadnosci specjalnego ramienia
mocujacego, ustalony za pomocg modelu
CAD w komputerze

Dociski skretne 1843
a [mm] 58
b [mm] 17
C [mm] 28
cl [mm] 14
@dfr [mm] 16
@d1 +0,1/+0,05 [mm] 15,8
e [mm] 35
f [mm] 16
g [mm] M14x1,5
gl [mm] M8
h min/max [mm] 5/45
Ok +0,1 [mm] 8
1+0,5 [mm] 9,5
m +0,05 [mm] 7.8
n [mm] 1
o) [mm] 6
p [mm] 22,5
q [mm] 9
ar [mm] 20
S [mm] 2,5
t [mm] 1
[mm] 17
v1 [mm] 6
V2 [mm] 4
wi [mm] 18
w2 [mm] 21
Numer art. Ramie mocujace
- ze $rubg dociskowa 0354152
Masa ok. kal 0,19
Moment bezwladnosci Jo  [kgm?] 0,00011
— bez otworu gwintowanego g1 3548660
Masa ok. kal 0,16
Moment bezwladnosci Jo  [kgm?] 0,00007
- w komplecie z katownikiem 0354156
Kompletny katownik 0184003
Zaslepka z tworzywa** 3300685
Metalowy zgarniacz 0341104
Zapasowa nakretka 3527092
Moment dokrecenia [Nm] 16

** Do jednego sitownika nalezy zamoéwi¢ 4 sztuki

2.2. Akcesoria, zawor dtawigcy

Zawory ditawigce sg uzywane

 w celu zmniejszenia predkosci obrotu ramienia
mocujacego;

e w celu poprawy synchronizaciji kilku dociskéw
skretnych;

Takie zastosowanie jest mozliwe jedynie w przy-

padku zasilania poprzez przytacza kanatowe.

Wazne uwagi

Jezeli dtawienie jest zbyt silne, cisnienie za-
torowe moze spowodowaé przedwczesne
przetaczenie wytacznikéw cisnieniowych i za-
wordéw sekwencyjnych.

Symbol hydrauliczny

? G mAax.

i

B g SW1 SW2 Swa

Docisk skretny 1845

1843 1846

1844 1847

A [mm] 16 21

B max. [mm] 13,5 17,5

C [mm] 18 23,6

G G1/8 G1/4

SWi1 [mm] 14 19

Moment dokrecenia [Nm] 18 35

SW2 [mm] 8 8

SW3 [mm] 2,5 25

Masa [kg] 0,025 0,036

Numer art. 2957209 2957210

1844 1845 1846

75 93 120

22 26 32

36 45 60

20 23 28

20 25 32

19,8 24,8 31,8

50 60 80

16 22 26
M18x1,6  M20x1,5  M28x1,5
M10 M12 M16
6/64 7/70 9/85

3 3 3

11 11 11,6

9,8 12 15

17 20 20

10 12 20

27 32 39

10 11 12,7

24,5 31 34,5

4 4 4,5

17,5 19 19

18 21 19

7 8 6

4 5 5

24 26 26

27 30 30
0354153 0354154 0354155
0,39 0,69 1,43
0,00046 0,0011 0,00398
3548661 3548803 3548804
0,34 0,62 1,28
0,00033 0,00084 0,00298
0354157 0354158 0354159
0184004 0184005 0184005
3300684 3300683 3300682
0341107 0341105 0341100
3527014 3527099 3527015
30 42 90

M35x1,5
M20
12/100

0354259
2,64
0,01198
3548919
2,34
0,00896
0354175
0184005
3300682
0341101
3527048
160

Specjalne ramie mocujace

Specjalne

o o ,
£§ diugosci ﬁ <>
s SR

e

L

Sita mocowania i dopuszczalne
cisnienie robocze
Efektywna sita mocowania (ogdlna)

P
= <F
Foo = AT~ = o
Dopuszczalna sita mocowania
C
Fdop, = T

Dopuszczalne cisnienie robocze

Pdop. = % +E <350

L = specjalna dtugos¢ [mm]

A, B, C, D, E = state zgodnie z tabela

(kN]

(kN]

[bar]

p = cisnienie [bar]

State

1843 1844 1845 1846 1847
A 46,64 3315 18,98 12,72 8,93
B 033 017 0073 004 0,027
C 210 420 900 1760 3000
D 9795 13926 17078 22386 26805
E 70,26 71,33 6544 70,36 81,78
Przyktad: Dociski skretne1843

L=70 mm
1. Dopuszczalna sita mocowania

C
Faon. =L~ = 79— =3MN

2. Dopuszczalne cisnienie robocze

D 9795
Paop. =~ +E="75

+ 70,26 = 210 bar
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Akcesoria do 184XB0OXX ¢ Pneumatyczna kontrola pozycji (nieregulowana)

Zawor pneumatyczny

Zastosowanie
Warunkiem koniecznym do zautomatyzowania
procesow mocowania detali sg hydrauliczne
elementy mocujace, ktorych pozycje mozna
sprawdzi¢ w dowolnym momencie. Pneu-
matyczne uktady kontroli pozycji zgtaszajg
nastepujace warunki za pomoca zamykania
dwach otwordw:

1. Ttok wysuniety, ramie mocujgce w pozycji
poczatkowej (bazowej).

2. Tiok w obszarze mocowania, ramie mocujace
W pozycji mocowania. Przez wzrost
cisnienia w zaworze pneumatycznym mozna
uruchomic¢ elektropneumatyczny wytgcznik
cisnieniowy lub wytacznik réznicowy.

Elektryczne urzgdzenia przetgczajgce sag zinte-

growane ze sterowaniem elektrycznym, dzieki

czemu nie ma potrzeby instalowania zadnych
komponentéw  elektrycznych  na  samym
przyrzadzie mocujacym.

Opis

Pneumatyczny uktad kontroli pozycji sktada
sie z obudowy wykonanej ze stali nierdzew-
nej z pasowana tulejg sygnatowa, ktéra jest
potgczona z pretem przetaczajgcym docisku
skretnego za pomoca dostarczonej sruby. W
dostawie znajdujg sie cztery sruby mocujace.

Przytacze pneumatyczne

Wywiercone kanaty

Docisk skretny z zamocowang pneumatyczng
kontrolg pozycji umieszcza sie w gniezdzie
montazowym i po zamocowaniu O-ringdw jest
od razu gotowy do uzycia.

Przewd6d pneumatyczny

Wykre¢ sruby zamykajace M5 i wkreci¢ ztaczki
M5 (akcesoria). Uszczelnienie obszaru kotnierza
zapewniajg dwa O-ringi.

Kontrola za pomoca pneumatycznego
wytacznika ci$nieniowego

max. 8 sztuk

Do oceny wzrostu cisnienia pneumatycznego
mozna zastosowa¢ dostepne w handlu pneu-
matyczne wytaczniki cisnieniowe. Za pomoca
jednego wyfacznika cisnieniowego mozliwe jest
monitorowanie maksymalnie 8 kontroli pozycii
potgczonych réwnolegle (patrz schemat obiegu).
Nalezy pamietac, ze pneumatyczna kontrola po-
zycji dziata niezawodnie wytacznie w przypadku
ograniczenia natgzenia przeptywu powietrza i
cisnienia w uktadzie. Wartosci nominalne mozna
znalez¢ w danych technicznych.

2 -4 bar

A

(%)
10-20I/min
3 -5 bar

M5
»+Zamocowany"

\
%0,

[ ]

M5
,LOdmocowany*

L1

v
°

ol L |fs

Filtr powietrza G1/8

Dane techniczne

Wymiary przytacza
patrz strona 2

O-ringi i Sruby
zamykajace sg
zawarte w
dostawie

wylot
powietrz

—oa

@ 40

Wykres dziatania

O-ring lub

Py B gwint M5 Kat obrotu < 90°
Srednica nominalina [mm] 2 %0 o
Max. cisnienie powietrza  [bar] 10 Odmocowany 1 fpeeeces
Zakr. cisnienia roboczego  [bar] 3...5 -I :
Rdéznica cisnien *) przy 0
3 bar cisnienia uktadu [bar] min. 1,5 ~ Zamocowany 1 —,_
5 bar cisnienia uktadu [bar] min. 3,5 01
Natezenie **) [I/min] 10...20
*) Wymagany spadek cinienia w przypadku, | L10=5° |1 £0,5mm

gdy jeden lub kilka modutéw kontroli pozycii ‘

L Kat obrotu Skok mocowania

nie jest aktywowanych. ‘
**) Dostepne sg odpowiednie urzgdzenia do O—otwarty 1= zamkniety

pomiaru natezenia przeptywu powietrza.

Prosimy o kontakt.
Numer art.
Docisk skretny 1843B0OXX 1844B0OXX 1845BOXX 1846B0OXX 1847BOXX
L [mm] 129 136 172 190 200
L1 [mm] 50 50 73 73 73
Kat obrotu (patrz strona 2)
0 lub 90° 0353913 0353913 0353914 0353916 0353956
15 do 75° = XX 03539130XX 03539130XX 03539140XX 03539160XX 03539560XX
(krok co 5°)

Zawor pneumatyczny
Zapasowe czesci do wersji C, H, PiQ

Numer art.
Zakres przetgczania2 - 9 mm 0353933
Zakres przetaczania 2 — 10 mm 0353934
Max. cisnienie robocze 10 bar
Max. moment dokrecenia 25 Nm

Wykresy funkcji patrz strona 2

@6

- Q
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T
ngl;
|
N SW 17
Pierécien uszczelniajacy
N
- Pierécien uszczelniajacy
M12x1,5 Sprezyna
@20
13
M12x1,5
500 ~|
ol e 1S
wr® A
o N *t % 0 7
|~ BC N o T
NN
WY'QTt % ©5,6 +0,1
powietrza max. 028

Przytacze pneumatyczne
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Akcesoria do 184XB0OXX e Elektryczna kontrola pozycji (regulowana)
Wazne uwagi * Metalowy zgarniacz ¢ Dilawienie natezenia przeplywu

Zastosowanie

Elektryczna  kontrola  pozycji  sygnalizuje
nastepujace stany spowodowane ttumieniem
dwdch indukeyjnych czujnikdw zblizeniowych:

1. Ttok wysuniety, ramie mocujace w pozycji
poczatkowej (bazowe)).

2. Ttok w obszarze mocowania, ramie
mocujgce W pozycji mocowania.

3. Ttok w potozeniu kraricowym, detal nie
zostat wiozony *)

*) Jesli ta funkcja nie jest wymagana, np. w
trybie regulaciji, czujnik zblizeniowy mozna
regulowac tak, aby przetacznik byt nadal
wyttumiony na koricu skoku (patrz tabela
funkcyjna).

Opis

Elektryczny uktad kontroli pozycji sktada sie
z obudowy z dwoma regulowanymi induk-
cyjnymi czujnikami zblizeniowymi i krzywka
przetaczajgca  zamocowang na  precie
przetaczajgcym docisku skretnego.

Sruby mocujace znajduja sie w naszej dostawie.
Obudowe mozna réwniez  zamontowac
obrécong o 180°. Promient odlegtosci czujnikow
zblizeniowych od krzywki przetaczajgcej powini-
en wynosi¢ 0,5 mm.

Zabezpiecza sie je za pomoca sruby ustalajacej
M4. Po odkreceniu $ruby zabezpieczajacej M4
czujniki zblizeniowe mozna przesung¢ 0siowo.

Uwaga:

Planowanie projektu musi by¢ przeprowadzone
z wielkg starannoscia. W zaleznosci od war-
unkow eksploatacii konieczne jest zaplanowanie
i sprawdzenie srodkéw ochronnych. Indukcyjne
czujniki pofozenia nie nadajg sie do stosowania w
obszarach chtodziwa i widrow.

Wazne uwagi

Dociski skretne moga by¢ uzywane wytacznie
do mocowania przedmiotdw w zastoso-
waniach przemystowych i moga by¢ zasi-
lane wytacznie olejem hydraulicznym. Moga
generowac bardzo duze sity. Detal, przyrzad
mocujacy lub maszyna muszg znajdowac sie
w pozycji kompensujacej te sity. W efektywnym
obszarze ttoczyska i ramienia mocujacego ist-
nieje niebezpieczeristwo zmiazdzenia. Produ-
cent urzadzenia lub maszyny ma obowigzek
zapewni¢ skuteczne urzadzenia i Srodki
zabezpieczajace.

Docisk skretny nie posiada zabezpieczenia
przed przecigzeniem. Podczas montazu ra-
mienia mocujacego nalezy podeprze¢ ramie
zaciskowe lub gniazdo szesciokatne w ttoku
w celu dokrecenia i odkrecenia nakretki
mocujacej. Podczas zatadunku i roztadunku
detali w przyrzadzie oraz podczas moco-
wania nalezy unika¢ kolizji z ramieniem do-
ciskowym. Rozwigzanie: zamontuj elementy
wprowadzajgce i pozycjonujace.

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz
karta katalogowa A 0.100.

XS

L1

=

L~Zamocowany*

,Odmocowany*
45
ok. 71
50 z wtyczka katowa
Dane techniczne Wykres dziaiania
Napiecie robocze 10...30VDC Regulowane
Max. tetnienie resztkowe 15 % 90° i o
Max. state natezenie pradu 200 MA  Odmocowany 1 .-
Funkcje przetgczania normalnie otwarty o -r ;
Wyjscie PNP Regulowane
Materiat obudowy stal nierdzewna  z;mocowany 1 + 4
Gwint M8x1 o : :
Stopier ochrony IP 67
Temperatura otoczenia -25...470°C
Wskaznik LED tak I el (0 _imm 1mm_|
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe tak Kat obrotu Skok mocowania
Typ podtaczenia wtyczka katowa ‘ ‘
D{UgOS'é przewodu 5m 0 = wigczony 1 = wyltaczony
Numer art.
Docisk skretny 1843BOXX  1844BOXX  1845BOXX  1846BOXX  1847BOXX
L [mm] 131 138 172 190 200
L1 [mm] 52 52 73 73 73
Z czujnikami i wtyczkami 0353905 0353905 0353915 0353915 0353915
Bez czujnikéw i wtyczek 0353906 0353906 0353917 0353917 0353917

System zgarniaczy

Standardowy zgarmiacz FKM charakteryzuije sie
wysoka odpornoscia chemiczng na wiekszosc
ptynéw chtodzacych.

Opcjonalny metalowy zgarniacz chroni zgarnia-
cz FKM przed uszkodzeniami mechanicznymi
spowodowanymi duzymi lub goragcymi wiérami.
Skfada sie z promieniowo ptywajgcej tarczy
Zgarniajgcej i tarczy ustalajace;.

Metalowy zgarniacz moze by¢ dostarczony juz
w stanie zamontowanym (,M”) lub jako akceso-
rium do doposazenia (patrz strona 4).

Uwaga!

Metalowy zgarniacz wiéréw nie nadaje sie do
obrébki na sucho lub z minimalnym smaro-
waniem. Rowniez w zastosowaniach, w ktor-
ych wystepujg bardzo mate opitki szlifierskie,
standardowy zgarniacz wioréw FKM zapewnia
lepsza ochrone.

Jezeli istnieje niebezpieczenstwo przyklejenia
sie matych czastek do ttoczyska, metalowa tar-
cza zgarniacza moze by¢ réwniez zastgpiona
tarcza z twardego tworzywa sztucznego.

Dtawienie natezenia przeptywu

Dtawienie nalezy zastosowa¢ w przewodzie
doprowadzajgcym olej do docisku. Pozwala to
unikna¢ intensyfikacji cisnienia, a tym samym
cisnien przekraczajacych 350 bar.

'
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