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Dociski skretne bez skoku obrotu
z kolnierzem gérnym, wzmochniony mechanizm obrotu,
podwadjnego dzialania, max. cisnienie robocze 250 bar

?&

Ruch bez osiowego skoku obrotu

Ptaszczyzna
- ._Obrotu -
Skok
mocowania
° °
O hd O -
| S—— | S——
Ruch
zgodny ze
wskazéwk
ami zegara M
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Zawsze nalezy okresli¢ kierunek
obrotu patrzac od gory

Zastosowanie

Hydrauliczne dociski skretne bez skoku obrotu
stosowane sg do mocowania detali, kiedy ko-
nieczne jest, aby obszar mocowania byt wolny
od komponentéw mocujacych, w celu umozli-
wienia swobodnej wymiany detali.

Wzmocniony mechanizm obrotu
Wzmocniony mechanizm obrotu zapewnia, ze
ustawienie kata ramienia dociskowego pozosta-
je state nawet po lekkiej kolizji z detalem, przy
zatadunku i roztadunku jak i w trakcie mocowa-
nia detali.

Zalety

® Kompaktowa budowa, czesciowo do zabu-
dowy

® Kompaktowy design

@ Bardzo krotkie czasy mocowania i odmoco-
wania

® MoZliwos¢ mocowania w waskich przestrze-
niach

@ Zgarniacz z metalowa ostong
przeciwwiorowag

Cechy szczegdlne

e \\Vzmocniony mechanizm obrotu

® Przytgcza rurowe i kanatowe

e Promieniowe zabezpieczenie anty-obrotowe
skoku docisku

¢ Indeksowanie ramienia mocujacego w celu
zapewnienia powtarzalnego ustawienia

Dziatanie

W tej wersiji bez osiowego skoku obrotu, ramie
mocujace obraca sie w jednej ptaszczyznie i nie
wykonuje zadnego ruchu osiowego podczas
obrotu.

Promieniowe zabezpieczenie antyobrotowe
skoku docisku

W uchylnych przyrzadach obrébkowych detale
moga by¢ obrabiane réwniez nad gtowica. Przy
nagtym spadku cignienia promieniowe zabez-
pieczenie przed obrotem zapobiega cofaniu sie
ramienia mocujgcego. Detal nie jest wiedy silnie
zamocowany, jednakze przy odpowiednim uto-
zeniu wiekszej ilosci dociskow skretnych przy
pomocy elementéw do pozycjonowania detalu
mozna unikna¢ wypadnieciu detalu z przyrzadu
(patrz wskazdéwka w instrukcji obstugi).

Podwdéjne ramie mocujace

Do zastosowania w przyrzadach obrdbko-
wych o ograniczonej przestrzeni. Dostepne sg
ttoczyska z koncdéwka oczkowa i widetkowa,
dzieki czemu mozna zamocowac optymalnie
dopasowane podwdjne ramie mocujace.

Dla nowoprojektowanych podwajnych ramion
nalezy sprawdzi¢ moment bezwtadnosci, aby
sprawdzi¢ dopuszczalne natezenie przeptywu
medium wedtug wzoru na stronie 9.

Podwajne ramie
mocujace po stronie
klienta

)
=
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Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

Akcesoria: Obrét
surowe ramie
mocujace Mocowanie
— strona 9
Stozek 1:10
Zgarniacz z

metalowg ostong
przeciwwidrowa

Akcesoria:
S zawor dtawiacy
— strona 10
f
W 1

o
© 2]
J S——

Wykonanie kotnierzowe
— strona 2

Wersje

® 3 rozmiary

* Mocowanie ramienia mocujacego ze stozkiem
1:10, koncowka oczkowa lub widetkowa

e 2 skoki mocowania dla kazdego rozmiaru

e Obrot zgodny lub przeciwny do ruchu wska-
zéwek zegara, mozliwa réwniez wersja bez
obrotu

e Kat obrotu 0°, 15° do 75° i 90°

e Dla koncowki oczkowej lub widetkowej
mozliwos¢ wyboru kata pozycji mocowania

patrz numery art. — strona 8

Uszczelnienia
NBR = kauczuk butadienowo-akrylonitrylowy

Akcesoria
® Surowe ramie mocujace
® Zawor dtawigey

—strona9i 10

Koncoéwka widet-
kowa

Koncéwka
oczkowa

— strona 4 — strona 6
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https://ws.roemheld.de/de/produkte/schwenkspanner-ohne-schwenkhub~psjLOVjAbBOg

Mocowanie ramienia mocujgcego ze stozkiem 1: 10

Wymiary
Pozycja odmocowania Nie zawarte w dostawie: f
zapasowa nakregtka
— strona 9 Oe

o e
—T—*—T— Akcesoria:

— . ) ! trzpien pozycjonujacy do

i Rowek indeksujacy indpeksoi\)/\/aziaJ e
Stozek 1:10 —*strona 9
\ -
x
Wi @ ’
1 > A / B N

h min./max.

Nalezy wtozyé
dwa O-ringi
réwniez

przy zasilaniu
rurowym

h1 min./max.

Ttok w pozycji mocowania

Odpotwietrzenie
mocowania

Rowek
indeksujacy
o W pozyCji
mocowania

Odpowietrzenie
odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W = 0° (W000)

Pozycja odmocowania

Pozycja odmocowania

A = Mocowanie
B = Odmocowanie

2 O-ringi — tabela strona 3
2 $ruby zamykajace G1/8
(zawarte w dostawie)

Qr
Schemat podtaczenia
b
of I | ]
° Otwory nie sa Ql !
=1 wymagane % ‘
g przy zasilaniu gl
" rurowym
H :
& |
.g o I
g |
H
° i
o
<]
£
©
o
X
o Nalezy stosowac

Sruby klasy 12.9

Brak mozliwosci wyboru pozycji mocowania dla wersji ze stozkiem.
Rowek indeksujgcy ustawiony jest zawsze przeciwnie o 180°.

Kat obrotu

Mozna wybrac kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach

co 5° a takze 90°.

Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 8

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

Obrdbka konieczna
I I jest réwniez przy
j‘ zasilaniu rurowym

2
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Mocowanie ramienia mocujacego ze stozkiem 1:10

Wymiary i dane techniczne

Stozek 1:10

Tiok/ttoczysko @ [mm]
Skok mocowania [mm]
Sita ciagnaca przy 250 bar [kN]
Efektywna sita mocowania [kN]
Min. cisnienie robocze [bar]
Powierzchnia pierscienia ttoka [cm?]
Zapotrz. na olej/mm skoku mocowania [cm3)]
Zapotrz. na olej/mm skoku powrotu [cm3]
Zapotrz. na olej obrét 0 90° [cm?)]
Zapotrz. na olej obrét o 75° [em?3]
Zapotrz. na olej obrét o 0° [cm3)]
Redukpja zapotrz. na olej przy redukcji obrotu, emd]
dla kazdych 5° w zakresie 75° do 15°

Max. dop. natezenie przeptywu [em?3/s]
Min. czas obrotu [s]
Masa ok. [ka]
Skos kotnierza o [°]
a [mm]
b [mm]
© [mm]
od [mm]
@ di [mm]
Je [mm]
f [mm]
g [mm]
h min. [mm]
h max. [mm]
h1 min. [mm]
h1 max. [mm]
k [mm]
i [mm]
m+0,7 -0,3 [mm]
n [mm]
o] [mm]
Dp (mm]
ar [mm]
@s+0,2 [mm]
t [mm]
u [mm]
Y [mm]
X [mm]
y [mm]
z [mm]
SW [mm]
Zapasowe O-ringi [mm]

Numer art. NBR

Rozmiar 1 Rozmiar 2 Rozmiar 3
23/16 36/25 50/36
8 15 12 25 12 25
5,3 13,1 23,6
Patrz wykresy ponizej
20 20 20
2,14 5,27 9,46
0,21 0,53 0,95
0,42 1,02 1,96
3,14 10,69 24,34
2,08 7,03 17,29
0,00 0,00 0,00
0,12 0,38 1,01
Wykresy — strona 9
Wykresy — strona 9
0,8 0,9 1,9 2,3 4,6 54
10 20 15
11,75 15,75 22,5
11,75 15,75 22,5
18 24 34,5
16 25 36
62 76 110
19 32 46
27 36 53,1
M14 x 1,5 M22 x 1,5 M30 x 1,5
115,5 136,5 146 185 187 226
116 137 147 186 188 227
60,5 74,5 75 101 104 130
61 75 76 102 105 131
13,5 14 20
M5 M6 M10
32,5 39,5 41 54 45 58
19 28 38
40,7 54,56 7794
58 7 12
36 52 72
36,4 52,4 72,4
75 10,7 12
21,7 29,1 11,5
22 26 28
55 62 71 84 83 96
13 16 1
10 12 1
24 32 46
6x15 6x15 8x15
3000 313 3000 313 3000 343

Efektywna sita mocowania i dopuszczalna dtugo$é ramienia mocujacego

Z 40 ‘ 0 s 290 T T > 0gF Z 180 T 12
w 3,5 [~ Rozmiar 1 10 £ w 8,0 |~ Rozmiar 2 15 0g . 16,0 [~ Rozmiar 3 30
© 20 %(D S 70 30(%03 © 140 45
g 30 30 S99 N P 45 8 = 60
g o O 26,0 o S 12,0
3 25 40 38 3, 60 3 8 ESN 75
g2 0 g8 8 50 v 75 58 8100 90
g 20 50 23 £40 9 =3 S go 105
© 60 g2 ' 7 53 £ 8 198
S 15 @ g £ 40 N / 105 © g S 60
a e 70 5 @ / 120 § e 7 185
© 1,0 < T 2,0 L N o 4,0 150
S o5 / 80 g 70 / 185 ¢ € .o 165
z 0 2 N r 150 ¢ s 2 180
§ 0 100 S E 0,0 165 & % 0 195
W o s0 100 150 200 250 O w0 5 100 150 200 250 Ao O 0o 50 100 150 200 250
Max. ci$nienie robocze p [bar] Max. cisnienie robocze p [bar] Max. cisnienie robocze p [bar]
= Efektywna sita mocowania Przyktad:
~— Dopuszczalna diugos¢ Dtugos¢ ramienia mocujacego 47 mm, max. cidnienie robocze 187 bar, efektywna sita mocowania 2,6 kN

ramienia mocujgcego

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

mocujacego e [mm]

Dopuszczalna diugos¢ ramienia
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Mocowanie ramienia dociskowego z kornicowka oczkowa

Wymiary

Pozycja odmocowania

1

x1
Q
(o}

h2 min./max.

|

T

|

|

|

|

|

|

!

Nalezy wtozy¢ dwa ‘
O-ringi réwniez I
przy zasilaniu ‘
rurowym i
|

|

|

|

1

|

T

|

|

I

h1 min./max.

Tiok w pozycji mocowania

Pozycja odmocowania

Odpowietrzenie
mocowania

@d2

t2

@m

A = Mocowanie
B = Odmocowanie

Schemat podtaczenia

2 O-ringi — tabela strona 5

2 $ruby zamykajace G1/8
(zawarte w dostawie)

Obrébka konieczna
jest réwniez przy

(=3
i = ) zasilaniu rurowym
4 Otworyniesa 9
‘ % wymagane S 3
| o przy zasilaniu &
H rurowym g
r : !
' §
i 3
o | } g o
L L s
O : b
od . . Naleiy stosowac ]
odﬁg\gggr?igle $ruby klasy 12.9
Pozycja odmocowania
Pozycja mocowania
Kat pozycji mocowania W mozna wybra¢ z zakresu 0° do 175° w
krokach co 5° (W000 ... W175).
Kat obrotu
Kat obrotu mozna wybrac¢ z zakresu 0 °, 15 ° do 75 ° w krokach co 5 °,
atakze 90 °.
Tolerancja kata obrotu + 3 ° w pozycji odmocowania
Numery art. i przyktady — strona 8
Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.
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Mocowanie ramienia dociskowego z kornicowka oczkowa

Wymiary i dane techniczne

Koncéwka oczkowa

Tiok/ttoczysko O [mm]
Skok mocowania [mm]
Sita ciaghaca przy 250 bar [kN]
Efektywna sita mocowania [kN]
Min. cisnienie robocze [bar]
Powierzchnia pierscienia ttoka [cm?]
Zapotrz. na olej/mm skoku mocowania  [cm?3]
Zapotrz. na olej/mm skoku powrotu [cm3)]
Zapotrz. na olej obrét o 90° [cm?)]
Zapotrz. na olej obrét o 75° [cm3)]
Zapotrz. na olej obrét o 0° [cm3)]
Redukcja Z{ipotrz. naolej przy redukcji ob- lemd]
rotu, dla kazdych 5° w zakresie 75° do 15°

Max. dop. natezenie przeptywu [cmd/s]
Min. czas obrotu [s]
Masa ok. [kal
Skos kotnierza o [°]
a [mm]
b [mm]
© [mm]
@d [mm]
@ d1 [mm]
@d2 [mm]
f [mm]
gl f7 [mm]
h1 min. [mm]
h1 max. [mm]
h2 min. [mm]
h2 max. [mm]
i [mm]
@mH7/g6 [mm]
n [mm]
o] [mm]
Dp [mm]
Dr [mm]
@s+0,2 [mm]
t1 [mm]
t2 [mm]
u [mm]
% [mm]
x1+0,7-0,6 [mm]
y [mm]
z [mm]
Zapasowe O-ringi [mm]

Numer art. NBR

Sita mocowania F w zaleznosci od cisnienia p

L/2 L/2

|

®

Rozmiar 1
23/16

2x2,65

20
2,14
0,21
0,42
3,14
2,08
0,00

0,12

0,8
10
11,75
11,75
18
16
62
15,5
23
10
60,5
61
117,5
118
M5
8
19
40,7
5,8
36
36,4
10
24
21,7
22
47
13
10
6x15
3000 313

- -
o N

@

Sita mocowania F [kN]

Rozmiar 2
36/25
15 12 25
2 x 6,55
Patrz wykresy ponizej
20

5,27

0,53
1,02

10,69
7,038

0,00

0,38

Wykresy — strona 9
Wykresy — strona 9
0,9 1,9 2,3
20
15,75
15,75
24
25
76
24
&3
15
74,5 75 101
75 76 102
138,5 151,4 190,4
139 152,4 1914
M6
12
28
54,56
7
52
52,4
13
34
29,1
26
54 63,4 76,4
16
12
6x15
3000 313

0 50 100 150 200 250

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

Cisnienie robocze p [bar]

Rozmiar 3
50/36
12 25
2x11,8

20
9,46
0,95
1,96

24,34
17,29
0,00

1,01

4.6 5,4
15
22,5
22,5
34,5
36
110
34
50
25
104 130
105 131
202 241
203 242
M10
16
38
77,94
12
72
72,4
20
50,5
41,5
28
78 91
11
ik
8x1,5
3000 343
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Mocowanie ramienia dociskowego z koricowka widelkowa

Wymiary
Pozycja odmocowania o
Czesci mocujace
66_19 zawarte w dostawie
|
\ i
) [ I .
L(g NENE &)
= S S I o /)
o I L
% |
=" od = \
’ i
N T < S e = | =
IR o 2N i
T"’f ‘ Lf"*; ‘ & >
A | - AT o
£ A !
1 N
o Nalezy whozyé ‘
dwa O-ringi ! . ! 2 O-ringi — tabela strona 7
réwniez przy ‘ A = Mocowanie ) ‘ 2 $ruby zamykajace G1/8
potaczeniu i B = Odmocowanie | (zawarte w dostawie)
o rurowym ‘ ‘
E | |
= \ \
IS I I
E | \
(] | ‘ ()
o | e 0 [ 0
) I — C L [ [
Or
Tiok w pozycji mocowania Schemat podtaczenia
Pozycja odmocowania ~[R.4

=0

Odpowietrzenie

mocowania Obrdbka konieczna
o JEUSSS IS A jest réwniez przy
S ©  zasilaniu rurowym
H Otwory nie sa ) | -
n wymagane przy s
— ilani ©
” zasilaniu rurowym 2
)
8
8
r 3
o +—-—- 8 ¢} o
L <]
£
R
[
>
N
o
*
@ |
. . Nalezy stosowac
Odpometrzgnle s’rubyyklasy 12.9
odmocowania

Pozycja odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W mozna wybra¢ z zakresu 0° do 175° w
krokach co 5° (W000...W175).

Kat obrotu

Kat obrotu mozna wybrac¢ z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach co 5°,
a takze 90°.

Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 8

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.
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Mocowanie ramienia dociskowego z koricowka widetkowa

Wymiary i dane techniczne

Koncoéwka widetkowa

Tiok/ttoczysko O [mm]
Skok mocowania [mm]
Sita ciagnaca przy 250 bar [kN]
Efektywna sita mocowania [kN]
Min. cisnienie robocze [bar]
Powierzchnia pierscienia ttoka [cm?]
Zapotrz. na olej/mm skoku mocowania [cm3]
Zapotrz. na olej/mm skoku powrotu [cm3)]
Zapotrz. na olej obrét o 90° [cm3]
Zapotrz. na olej obrét o 75° [cm?)]
Zapotrz. na olej obrét o 0° [cm3]

Redukcja zapotrz. na olej przy redukcji obro-

- 5 a e 5 [cm?]
tu, dla kazdych 5° w zakresie 75° do 15
Max. dop. natezenie przeptywu [cmd/s]
Min. czas obrotu [s]
Masa ok. [kal
Skos kotnierza o [l
a [mm]
b [mm]
¢} [mm]
od [mm]
@ di [mm]
@d2 [mm]
el +0,1 [mm]
f2 [mm]
h1 min. [mm]
h1 max. [mm]
h2 min. [mm]
h2 max. [mm]
i [mm]
@m2 H7/g6
n [mm]
o) [mm]
Dp (mm]
Dr [mm]
Ds+0,2 [mm]
t3 [mm]
t4 [mm]
u [mm]
v [mm]
x1+0,7-0,6 [mm]
y [mm]
z [mm]
Zapasowe O-ringi [mm]

Numer art.

Sita mocowania F w zaleznosci od cisnienia p

L/2 L/2

| 5

®

Sita mocowania F [kN]

i
N

.
o

Rozmiar 1 Rozmiar 2
23/16 36/25
8 15 12 25
2x2,65 2x6,55
Patrz wykres ponizej
20 20
2,14 5,27
0,21 0,53
0,42 1,02
3,14 10,69
2,08 7,03
0,00 0,00
0,12 0,38
Wykresy — strona 9
Wykresy — strona 9
0,8 0,9 1,9 2,3
10 20
11,75 15,75
11,75 15,75
18 24
16 25
62 76
18,6 24
6,01 10,01
23,5 33
60,5 74,5 75 101
61 75 76 102
17,5 138,5 151,4 190,4
118 139 152,4 191,4
M5 M6
8 12
19 28
40,7 54,56
58 7
36 52
36,4 52,4
10 13
24 34
21,7 29,1
22 26
47 54 63,4 76,4
13 16
10 12
6x15 6x15
3000 313 3000 313

[e¢]

6,55

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

150 200 250

Cisnienie robocze p [bar]

Rozmiar 3
50/36
12
2x11,8

20
9,46
0,95
1,96

24,34
17,29
0,00

1,01

15
22,5
22,5
34,5
36
110
34
12,01
50
104
105
202
203
M10
14
38
7794
12
72
72,4
20
50,5
11,5
28
78
1
11
8x15
3000 343

25

54

130
131
241
242

il
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Numery czesci

VISAAX BX5X XXX HXXXWXXX ONE

Rozmiar

D = Rozmiar 1
L = Rozmiar 2
R = Rozmiar 3

(@23/16 - 5,3 kN)
(@36/25 - 13,1 kN)
(@50/36 - 23,6 kN)

Mocowanie ramienia dociskowego

Kat obrotu
015=15°
020 = 20°
025 =25°
030 =30°

K = Stozek 1:10 — strona 2
P = Koncowka oczkowa — strona 4
G = Koncowka widetkowa — strona 6

Kierunek obrotu

035=35°
040 = 40°
045 =45°
050 =50°
055 =55°
060 =60°

R = Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (cw)

L = Przeciwnie do ruchu wskazowek zegara (ccw)

0 = Bez obrotu

Przyktad zamoéwienia 1

Rozmiar 2 =L
Stozek 1:10 =K
Kierunek obrotu w prawo =R
Kat obrotu 75° =075
Skok mocowania: 12 mm =012
Pozycja mocowania 0° =000

Numer art.
V1SAA LBK5 R075 H0O12 W000 ONE

odmocowany

zamocowany

Rowek indeksujacy
W pozycji zamocowania W000

065 = 65°
070 =70°
075 =75°
090 =90°
000 = 0° (bez obrotu)

Przyktad zamoéwienia 2

Rozmiar 1 =D
Koncéwka oczkowa =P
Kierunek obrotu w prawo =R
Kat obrotu 75° =075
Skok mocowania: 8 mm =008
Pozycja mocowania 30° =030

Numer art.
V1SAA DBP5 R075 HO08 W030 ONE

odmocowany

RO75

zamocowany

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

L Kat pozycji mocowania W

Dla stozka 1:10
000=0°

Dla konincowki oczkowej lub widetkowej
000 do 175 = 0° do 175°
in 5° krokach

Skok mocowania

Dla rozmiaru 1 (D)
008 =8 mm
015 =15mm

Dla rozmiaréw 2 i 3 (L oraz R)
012 =12 mm
025 =25 mm

Ograniczenie skoku mocowania na zapytanie

Przyktad zamoéwienia 3

Rozmiar 3 =
Koncéwka widetkowa =
Przeciwnie do ruchu

wskazéwek zegara =L
Kat obrotu 75° =075
Skok mocowania: 25 mm =025
Pozycja mocowania 160° = 160

Numer art.
V1SAA RBG5 L075 H025 W160 ONE

odmocowany

zamocowany

8
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Stozek 1:10 ¢« Akcesoria

Surowe ramie mocujace

Surowe rami¢ mocujace do docisku skretnego

F
e

e

Precyzyjne gniazdo stozkowe jest czescig su-
rowego ramienia mocujacego. Dopasowanie
do punktu mocowania detalu odbywa sie po-
przez:

e Skrocenie ramienia mocujgcego do wyma-
ganej dtugosci

e Gwint hartowanej $ruby dociskowej, ktdrg
mozna odpowiednio ustawic

e Sfrezowanie/fazowanie bokow, gory i dotu
w celu lepszego odprowadzenia widréw
oraz zredukowania masowego momentu
bezwiadnosci

Moment bezwtadnosci ramienia mocujacego
Aby zapobiec przecigzeniu mechanizmu ob-
rotu, nalezy zmniejszy¢ predkos¢ obrotowa
zalezng od momentu bezwtadnosci uzytego
ramienia mocujgcego, poprzez dfawienie nate-
zenia przeptywu. (patrz akcesoria: zawor dia-
wigey — strona 10).

Wykres czasu obrotu

Na podstawie standardowego ramienia mocu-
jacego o momencie bezwfadnosci Je i czasie
obrotu: 1 sek.

Obliczenia czasu obrotu o 90°:
tmm:1sq/j_L =1s [s]

Obliczenia dopuszczalnego natezenia prze-

plywu:
Qugm = Qg » \/je <Q, [cm¥s]
L

Q, = max. natezenie przeptywu dla standardowe-
go ramienia mocujacego wg tabeli  cm?3/g]

Jo = moment bezwiadnosci dla standardowego
ramienia mocujacego wg tabeli  [kg - mm?]

J| = moment bezwtadnosci dla potrzebnego
ramienia mocujacego kg - mm?]

Kotek do
indeksowania

Typ BG1 (VISAADB) BG2 (VISAALB) BG3 (V1SA ARB)
a [mm] 90 150 175
b [mm] 17 22,8 29,5
o] [mm] 28 45 60
@dfr [mm] 16 25 36
@d1 -0,05/-0,1 [mm] 16 25 36
e max. przy 250 bar [mm] 85 60 70
f [mm] 16 22 30
g [mm] M14 x 1,5 M22 x 1,5 M30 x 1,5
@k +0,05 [mm] 3 3 4
[+0,5 [mm] 9,5 18 18
m + 0,05 [mm] 78 12,8 17,5
p [mm] 22,5 30 38
q [mm] 9 16 18
Qr [mm] 20 325 47
S [mm] 2,5 4 4
t [mm] 14,5 18,8 25,5
Masa [ka] 0,37 1,29 2,6
Moment bezwtadnosci Je [kg - mm?] 936 9.292 25.694
Numer art.
Surowe ramie mocujace 35484215 35484216 35484217
Zapasowa nakretka 3527092 3527129 3527126
Moment dokrecenia [Nm] 16 50 110
Kotek 3301281 3301708 3300195

[mm] @3x6 @3x12 D4x12
Standardowe ramie mocujace
Max. natezenie przeptywu Qe [cm?®/s] 3,14 10,69 24,34
Moment bezwtadnosci Je kg - mm?] 100 1.450 3.250
Min. czas obrotu [s] 1 1 1

Moment bezwtadnosci o
Masa m [kg]
m2 Wymiary a, f, ¢, x [mm]
m1
2,62 2,62
Jy=m1l 4a1;—c 2 af gc kg - mm?

Min. czas obrotu i dopuszczalne natezenie przeptywu zalezne od momentu bezwtadnosci ramienia mocujacego

llustracje obowigzujg od kata obrotu 15°

% 5 0,64 @
E Rozmiar 1 07 é
5 4 081 =
[ 09 38
o) e
°© 3 1,08 %
2 B
S 1,28 5
© 2 1,57 3
2 o

1 314 ©
oz

=

0 g

0 400 800 1200 1600 2000 2400 &

Moment bezwtadnosci J; [kg - mm?]

- 4 2,63 @ D
@ 3 @
£ Rozmiar 2 3 g f
=)
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(2]
g2 526 3§
o 3 (&)
7L
2
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2
=
0 g
0 2 4 6 810121416 18202224 a

Moment bezwitadnosci J; x 1000 [kg - mm?]

Max. cisnienie robocze zalezne od dtugosci ramienia mocujgcego e — strona 3
Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

4

0

Rozmiar 3 7
8,1
9,8
12,2
16,2
24,3

Przyktad

0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48
Moment bezwtadnosci J; x 1000 [kg - mm?]

Przyktad: J, = 20.000 kg - mm?
= tin =255 = Qugm 9,8 cm3/s

Przeptyw objetosciowy Qg [cm?/s]
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Akcesoria
Zawor dlawiacy

Zastosowania

Zawory dtawigce sa stosowane w celu
¢ zredukowania szybkosci obrotu ramienia mocujgcego

e poprawy synchronizacji wigkszej ilosci ramion mocujgcych

Wazne wskazowki

Takie zastosowanie jest mozliwe tylko w przypadku zasilania kanatowe-
go, poniewaz zawory dtawigce wkreca sie w przytacza rurowe.

Przy mocnym dtawieniu moze powstac cisnienie zatorowe przed zawo-
rem dtawigcym i powodowac przedwczesne przetgczanie wytgcznikow

cisnieniowych i zaworéw sekwencyjnych.

Wymiary

G1/8
218

\
/I/)\(]J

SW14 SW8 SW2,5
Moment dokrecenia
18 Nm

Masa 0,025 kg

Numer art. 2957209

Symbole hydrauliczne

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.

A = Mocowanie

B = Odmocowanie
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