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Elektryczny docisk skretny
naped réwnolegly, kontrola pozyciji i sity mocowania, opcjonalne polgczenie
minimalne zapotrzebowanie na energie

I0-Link, napiecie 24 V DC,

Wersja
Ten docisk jest dociskiem skretnym zasilanym
elektrycznie.

Zastosowanie

Dociski elektryczne stuza do mocowania lub

trzymania detali

- gdy punkty mocowaniaitrzymania musza by¢
wolne do zatadunku i roztadunku przyrzadu

- gdy elementy mocujace musza by¢ kontrolo-
wane indywidualnie

- gdy sita mocowanie musi by¢ utrzymana
réwniez po odtgczeniu od zasilania

Zatem dociski elektryczne sg szczegdlnie od-
powiednie dla:

® Przemystu opakowaniowego

e Systemodw kontroli i testowania

e Urzadzen montazowych i robotyki

e Automatycznych systeméw produkcyjnych

Opis

Docisk elektryczny jest napedzany odpornym
nazuzycie bezszczotkowym silnikiem zasilanym
pradem statym. Predkos$¢ obrotowa silnika jest
przeksztatcana za pomoca przektadni i napedu
Srubowego w ruch obrotowy i skok ttoczyska.
Do wychylenia ramienia mocujgcego o 180°
wymagany jest skok osiowy wynoszacy zaled-
wie 3 mm. Jesli ramie mocujgce zderzy sie pod-
czas ruchu obrotowego z detalem, mechanizm
jest zabezpieczony przed przecigzeniem. Silnik
jest natychmiast automatycznie wytaczany.
Podczas odmocowywania ramie mocujace za-
wsze wraca do pozycji bazowe;.

Zintegrowana kontrola

Elektroniczne sterowanie silnikiem pradu stafe-
go znajduje sie na ptytce w obudowie docisku
elektrycznego.

Przytgcze elektryczne

Zasilanie i wymiana sygnatu do sterowania ze-
wnetrznego sa przesytane dwoma krétkimi ka-
blami ze ztaczem wtykowym. Gniazda kablo-
we sg dostepne do podtaczenia przez klienta
(patrz akcesoria przytaczeniowe).

Bezpieczne napiecie

Stosowane napiecie state 24 V uwaza sie za
L,niskie napiecie” i w zwigzku z tym nie stanowi
zagrozenia dla ludzi w razie kontaktu.

Zalety

® \Wysoka sita mocowania

® Regulowana sita mocowania

@ Kontrola sity mocowania

® Mozliwosé sterowania indywidualnego lub
grupowego

® \Wysokie bezpieczenstwo eksploatacii dzieki
samohamownemu napedowi Srubowemu

® Mechaniczne utrzymanie docisku za pomoca
sprezyn talerzowych

® Mozliwy kat obrotu do 180°

@ Zabezpieczenie przed przecigzeniem w przy-
padku kolizji z ramieniem mocujacym

@ Elektryczna kontrola pozyciji i rozbudowana
samokontrola z opcjami diagnostycznymi

® Mozliwosé kontroli skoku mocowania

@ Niskie napiecie 24 V

@ Bez wyciekdow

® Bezobstugowy (500 000 cykli)

@ Stopieri ochrony IP 67

Zasilanie

Do zasilania silnika i sterowania elektroniczne-
go wymagane jest napiecie state 24 V z tetnie-
niem resztkowym maks. 10 %.

Do silnika pradu statego zalecamy stosowa-
nie zasilacza impulsowego o natezeniu pradu
wyjsciowego 15 A na kazdy podtgczony docisk
elektryczny. Jezeli jednoczesnie uzywanych
jest kilkka dociskow elektrycznych, nalezy od-
powiednio zwigkszy¢ moc.

Sterowanie elektroniczne musi by¢ zasilane
oddzielnym zasilaczem (24 VDC / 100 mA).

Zakres regulaciji

Po zdjeciu ostony ochronnej mozna dokonac
nastepujacych regulacji na ptycie sterujacej:

e Sity mocowania

e Szybkosci obrotu

e Kompensacji sprezystosci ramienia mocujacego
Site mocowania mozna regulowac réwniez
przez wejscie analogowe.

Wazne uwagi

Dociski elektryczne sg przeznaczone wytacz-
nie do mocowania lub trzymania detali w za-
stosowaniach przemystowych. Moga genero-
wac bardzo duze sity docisku. Detal, przyrzad
mocujacy lub maszyna musza znajdowac sie
w pozycji umozliwiajacej kompensacije tych sit.
W obszarze roboczym ttoczyska i ramienia
mocujacego istnieje niebezpieczenstwo zmiaz-
dzenia. Producent przyrzadu mocujacego lub
maszyny jest zobowigzany do zapewnienia
skutecznych srodkéw zabezpieczajacych.
Podczas zatadunku i roztadunku przyrzadu
mocujgcego oraz podczas mocowania nalezy
unikac kolizji z ramieniem mocujacym.

W celu pozycjonowania detali nalezy uwzgled-
ni¢ dopuszczalng site przemieszczenia zgodnie
z diagramem na stronie 3.

Jedli istnieje jakiekolwiek niebezpieczenstwo
przedostania sie ptyndw do docisku elektrycz-
nego, nalezy usunaé korek gwintowany przy
otworze odpowietrzajgcym G 1/8 i podtaczy¢
waz odpowietrzajacy. Drugi koniec weza na-
lezy umiesci¢ w catkowicie suchym miejscu.
Zaleca sie podtaczenie suchego powietrza
uszczelniajgcego o cisnieniu 0,2 bar.

Zasada dziatania
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Kontrola dziatania

Odmocowany

* Ramie mocujace znajduje sie w pozycji
poczatkowej, proces odmocowywania
zakonczony

Zamocowany

e Ramie mocujace znajduje sie w obszarze
mocowania i uzyskano site mocowania

o Mozliwos¢ kontroli skoku mocowania za
pomoca sygnatu wyjsciowego

Opcje diagnostyczne

e Szczegotowy przeglad warunkow bteddw

e Sygnalizacja za pomoca kodu btedu (sygnat
migajacy) wewnetrznie na ptycie sterujacej
lub za pomocg zewnetrznego sygnatu inter-
fejsu

e Komunikaty o btedach mozna zresetowac

e \Wskaznik rewizji po 500000 cykKli

Petny opis znajduje sie w dotaczonej instrukcii

obstugi.

[[se @IO-Link

Universal - Smart - Easy

Opcjonalnie z kablem i 4-pinowym zigczem
do podtaczenia |O-Link-Master. Za posrednic-
twem tego interfejsu polecenia i informacje sa
wymieniane miedzy dociskiem elektrycznym a
nadrzednym systemem sterowania.

Zalety

* Mniejszy naktad pracy na okablowanie

e Uproszczone uruchomienie

e Bardziej rozbudowane opcje diagnostyczne

e Odpornos¢ na zakidcenia dzigki transmis;ji
sygnatu cyfrowego

¢ \Wszystkie ustawienia mozna wygodnie
wprowadzi¢ za pomoca interfejsu 10-Link

Informacje techniczne

Wiecej informacji na temat zastosowania i wa-
runkow eksploatacji jest dostepnych na zycze-
nie.
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Przytacze 10-Link

Ramie mocujace patrz strona 4 1835 CXXX X26P 1835 CXXX X26P0I
Opcjonalny Pozycja poczatkowa (bazowa) dla 90° prawy (cw) 1835 CXXXX26PM 1835 CXXX X26PMI
metalowy e gl Do indeksowania mozna
zgarniacz f ‘ ‘ wiozyé kotek walcowy.
> Y !
Zdejmowalna ‘ g > B [ (zawarty w dostawie)
osfona Dbty 2| 8 A
ochronna 2 X ‘L & Nakretka
@s \7, S| 2 zawarta w zestawie
‘ @ d2 % @ %% F;ﬁ @d Zapasowa nakretka
— N ] & K patrz strona 5
N & — X
S | ||L_@at gz g
= S|g
2 D r s|< —
g8 W (4x) x 3z <
- & " IS >
> i AN 3 5
Uyt~ g @
E Sruba ) D)
odpowietrzajgca M < @19
lub M
przytacze powietrza
uszczelniajagcego G 1/8 —‘
Dtawnica kablowa Przewsd + wiyczka: Przewod: 2x1,5 mm’ g c
M12x1,5 o 'tyczka: (Lapp Olflex Robust 210 & £
x 0,25 mm czarny) ] )
zgodne z Binder seria 425 Y @ 3
S Sterowanie V4 v
> 2 [}
Pozycja kotka \ o B §x034mm’PUR E]
indeksujacego Zasilanie % g
” N
,stan zamocowany | /o@ Wiyczka: & 8
\ Hirschmann 3 Wtyczka: 2
TYPE CA3LS 3+PE 5 M12A kodowana 3
a8 @15 g
2185 030 e

Pozycja mocowania +1°

Ramie mocujace mozna
zamocowac¢ w dowolnej
pozyciji.

Przewdd taczacy

do zasilania silnika pradu statego
Diugos¢ przewodu Przekréj przewodu

<12m 2 x 1,5 mm?
<20m 2 x 2,5 mm?
<30m 2x4 mm?
Przyktady potaczen
Konfiguracja minimalna Programowalny sterownik logiczny PLC
15A
Ea

(o800
R—

peig L

sPs pLC

=

Auemooowez HRH-
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Napiecie zasilania24 VDC - 15 A Napiecie zasilania 24 VDC - 15A

1 +24VDC Funkcja pinu
2 GND (masa) 1 +24VDC
Sterowanie 2 GND (masa)
Funkcja pinu Sterowanie

Polecenie zamocuj Funkcja pinu

XTOoOOm>

Polecenie odmocuj A

Komunikat zamocowany
Komunikat odmocowany
Komunikat kod btedu
Polecenie reset btedu

Polecenie zamocuj

Polecenie odmocuj

Komunikat zamocowany

Komunikat odmocowany

Komunikat liczba cykli

Komunikat kod btedu

GND (masa)

+ 24 V DC (sterowanie)

Polecenie reset btedu

Sita mocowania, wejscie analogowe (0 — 10 V)
Skok mocowania, wyjscie analogowe (0 - 10 V)

ICrXIOMmMmOoOOw

Akcesoria
Podtaczenie sterowania

Gniazdo przewodowe dostosowane 4

do potrzeb 12 POL. N £
Numer art. 3141992 “0
Gniazdo przewodowe, przewdd Q@, '
5m 12 POL. e

0

T

Numer art. 3823375 L 05000
Podtaczenie zasilania

Gniazdo przewodowe Hirschmann
CA3LD
Numer art. 3141991

Potaczenie 10-Link

Pl
48DC

Feidbus Faibus

sPsPLC

2]

Przytacze 10-Link
Napigcie zasilania 24 VDC - 15 A

1 +24VDC

2 GND (masa)

Sterowanie -li
T [fse @IOLInK
3 GND (masa)

4 C/QIO-Link
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Wymiary
Dane techniczne

Elektryczny docisk skretny
Regulowana osiowa sita ciggnaca
Efektywna sita mocowania
Dopuszczalna sita przemieszczenia
Skok mocowania (uzytkowy)
Skok obrotu

Skok catkowity (mechaniczny)

Kat obrotu

Czas mocowania ok.

Czas odmocowania ok.
Specjalne ramie mocujace

Max. dtugos¢ ramienia mocujacego
Max. promieniowy moment obrotowy
Max. moment bezwtadnosci
Napiecie nominalne

Zakres pracy

Tetnienie resztkowe

Max. pobdr pradu

Pobdr mocy w trybie czuwania.
Cykl pracy

Stopien ochrony

Powietrze uszczelniajgce max.
Temperatura otoczenia

Pozycja zabudowy

Masa ok.
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Numer art.

Kierunek obrotu 90° prawy (cw)
Kierunek obrotu 90° lewy (ccw)
Kierunek obrotu 180° prawy (cw)
Kierunek obrotu 180° lewy (ccw)
OO

-0,1

Artikel auf Anfrage lieferbar
Auf Anfrage erfolgt Priifung, ob der Artikel
noch lieferbar ist

333333333333323333333333
33333333333333333333333

El
=

[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]

*  Inne katy obrotu sg dostepne na zyczenie (min. 45°)
**  Dalsze dane techniczne sg dostgpne na zyczenie
*** W przypadku zabudowy poziomej nalezy zwrdci¢ uwage na strone 4

Wazna uwaga

Aby zagwarantowac bezpieczng aplikacje, nalezy dokfadnie sprawdzi¢ wszystkie wymagania tech-
niczne i ogdlne warunki. Prosimy o kontakt z naszymi konsultantami technicznymi (na miejscu lub

1835

3...9

patrz wykres
patrz wykres
20

4

26
0°/90°/180° *
3**

3**

150
0,5
0,008
24
22...30
<10
15

1,2
25(S3)
IP 67
0,2
-5...+40
zalecana pionowa***
10,75
36

33

85

36

52
58,5
33,5
SW36
M28x1,5
83,8
227,9
105
157
72
42,5
45

9

60

9

78
199,9
153,2
158,8
163,8
168,8
15

9
225,9
29

1835C090R26PXX
1835C090L26PXX
1835C180R26PXX
1835C180L26PXX
1835C000026PXX

XX = Opcje

0l =10-Link

M = Metalowy zgarniacz

MI = Metalowy zgarniacz + |0-Link

bezposrednio w dziale zarzadzania produktem, tel. +49 6405 89 456).

Efektywna sita mocowania Fsp w funkcji
dtugosci ramienia mocujacego L
Efektywna sita mocowania jest mniejsza, im
dtuzsze jest ramie mocujgce. W przypadku
dtuzszych ramion mocujacych sita mocowania
musi zosta¢ zmniejszona, aby nie zostat prze-
kroczony dopuszczalny moment zginajacy. Re-
gulacja sity mocowania odbywa sie na ptycie
sterujacej lub zewnetrznie za pomoca wejscia
analogowego L. Ustawienie domysine jest od-
powiednie dla akcesoryjnego ramienia mocuja-
cego L =75mm.
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Efektywna sita mocowania FSp [kN]
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Dtugos¢ ramienia mocujacego L [mm)]

** W przypadku ramion mocujacych o diugosci > 75 mm

nalezy uwzgledni¢ dopuszczalne parametry ustawien
efektywnej sity mocowania, ktére sa podane w instrukciji
obstugi

Przyktad
Akcesoryjne ramie mocujgce 0354008: L = 75 mm

Zgodnie z wykresem:
e max. sitamocowania 6,5 kN
e min. sita mocowania 2,2 kN

Sita mocowania jest ptynnie regulowana.

S < skok mocowania

Dopuszczalna sita przemieszczenia Fy
przy poziomym pozycjonowaniu detalu
Docisk elektryczny moze pchac, tzn. pozycjo-
nowac¢ detal wzgledem punktow statych.
Dopuszczalna sita przemieszczenia zalezy od
ustawionej sity mocowania i dtugosci ramienia
mocujacego. Jest rowna 15% ustawionej sity
mocowania.

Zastosowano ramie mocujace, w ktérym odle-
gtosc¢ srodka od punktu mocowania wynosi 75
mm. Trymer F ustawiono na 9.

Ustawienie trymera E nie jest istotne przy ob-
liczeniu sity przemieszczenia. Zgodnie z wy-
kresem sity mocowania, efektywna sita moco-
wania w punkcie mocowania wynosi 6,5 kN.
Dopuszczalna sita przemieszczenia Fy wynosi
zatem:

Fy=Fgp * 15% = 6,5 kN » 0,15 = 0,98 kN

Przyktad
Akcesoryjne
L=75mm
Zgodnie z wykresem:

Max. sita mocowania 6,5 kN
Sita przemieszczenia Fy, 0,98 kN

ramie mocujace 0354003:

Przy wspoétczynniku tarcia p = 0,4 jest to
wystarczajgce dla masy detalu m:

- Fv 980N
- T 981+04

= 250 kg
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Akcesoria - ramie mocujace

Produkt i ceny _ ®
na zapytanie \ 1

Wymiary przytacza dla specjalnych
ramion mocujacych i indeksowania
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Ramie mocujgce poétfabrykat z indekso-
waniem

Ramiona mocujace bez indeksowania
Ramie mocujace ze sruba dociskowa
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Pozycja montazowa / zabudowa pozioma
Elektryczny docisk skretny moze by¢ uzywany
w dowolnej pozycji zabudowy z akcesoryjnym
ramieniem mocujacym 0354 003 (e=75 mm).
W przypadku dtuzszych i ciezszych specjal-
nych ramion mocujacych przekroczony zostaje
dopuszczalny promieniowy moment obrotowy
M1 0,4 Nm, co moze prowadzi¢ do awarii i
zwigkszonego zuzycia.

Rozwigzanie:

Zamontuj ramie mocujgce z przeciwwaga, jak
wyjasniono na przyktadzie obok.

Elektryczny docisk skretny 1835
a [mm] 115
al [mm] 190
b [mm] 23
C [mm] 48
cl [mm] 22
c3 [mm] 60
@d f7 [mm] 32
@d1 +0,05 [mm] 31,85
e [mm] 5
f [mm] 25
f1 [mm] 30
g [mm] M28x1,5
gl [mm] M16
h min...max [mm] 15...79
k [mm] 12
@ k1 +0,1 [mm] 6
| [mm] 28
1 [mm] 17
@m [mm] 34
m1 +0,05 [mm] 16
n [mm] 5
r [mm] 100
S [mm] 92,3
Numer art.
Ramie mocujgce ze sruba dociskowa 0354003
Masa ok. [ka] 0,8
Moment bezwtadnosci kgm?] 0,002295
Promieniowy moment obrotowy [Nm] 0,32
Ramie mocujace bez otworu gwintowanego g1 3921017
Masa ok. [ka] 0,65
Moment bezwtadnosci kgm?] 0,00134
Promieniowy moment obrotowy [Nm] 0,20
Ramie mocujace pétfabrykat 3548902A
Masa ok. [kal 0,95
Moment bezwtadnosci [kgm?] 0,0035
Promieniowy moment obrotowy [Nm] 0,5
Materiat: stal hartowana i odpuszczana 1000... 1200 N/mm?
Zapasowa nakretka M28x 1,5 3527015
Max. moment dokrecenia [Nm] 90
Masa ok. [kal 0,05
Metalowy zgarniacz 0341231
. . 6mb6x12
Kotek indeksujacy 3300325

Ramie mocujace S1 z kompensacja masy S2

Wymagana przeciwwaga m2 = o [kal

M1 = Moment obrotowy 1. wokét osi ttoka
(sprawdzenie modelu CAD) [kgm]

m2 = Masa przeciwwagi lkal

12 = Odlegtos¢ srodka ciezkosci masy m2  [m]

Wazna uwaga

Dodatkowa przeciwwaga naturalnie zwigksza
moment bezwtadnosci J wokodt osi ttoka, co
mozna tatwo okresli¢ sprawdzajac model CAD.
Predkos¢ obrotu musi zosta¢ zmniejszona, aby
naped obrotowy nie byt przecigzony. Ustawie-
nie jest opisane w instrukcji obstugi.

Pozycja montazowa / zabudowa pozioma

Uwagal!

Nalezy zwrécic¢
uwage na wysokosé
pokrywy ochronnej

Przeciwwaga
m2
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