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Docisk dzwigniowy 70 bar/120 bar

Wersja 4-26 P

B 1.8268

z zaworem dlawigcym, metalowag krawedzig zgarniajaca i opcjonalng kontrolg pozyciji
dwustronnego dzialania, max. cisnienie robocze 120 bar

Zastosowanie

Hydrauliczne dociski dzwigniowe stuzg do mo-

cowania detali, gdy konieczne jest utrzymanie

obszaru mocowania wolnego od elementéw

mocujacych w celu zapewnienia nieograniczon-

ego zatadunku i roztadunku detalu.

Jako powierzchnia mocujgca w  detalu

wystarczajaca jest kieszen, ktora jest nieco

szersza od dzwigni mocujace;.

Specjalna kinematyka umozliwia mocowanie nie-

mal bez sit bocznych detali, ktdre sg wrazliwe na

odksztatcenia.

Ta seria 0 ci$nieniu roboczym 120 baréw jest

przeznaczona do bezposredniego podtaczenia

do niskocisnieniowego uktadu hydraulicznego

obrabiarek.

W potaczeniu z opcjonalnym pneumatycznym lub

elektrycznym monitorowaniem potozenia dociski

dzwigniowe sg szczegdlnie odpowiednie do:

e Automatycznych systeméw produkcyjnych z
bardzo krétkimi czasami cyklu

e Przyrzagddw mocujacych z zatadunkiem de-
tali przez systemy handlingowe

e | inii transferowych

e Systemodw testowych silnikdw, przektadni i osi

e Linii montazowych

e Obrabiarek specjalnych

Opis

Docisk dzwigniowy to hydrauliczny sitownik
dwustronnego dziatania ze zintegrowang dzwi-
gnia mocujaca. Podczas mocowania detalu ttok
przesuwa sie w gore i obraca dzwignie mocu-
jaca za pomoca uktadu kinematycznego ogniw
do przodu i jednoczesnie w dot do detalu.

Sita ttoka jest przekierowywana o 180° i w za-
leznosci od dtugosci dzwigni sita jest dostepna
jako sita docisku (patrz strona 4). Kinematyka
jest tak zaprojektowana, ze zadne sity boczne
nie sg wywierane na detal, jesli powierzchnia
docisku znajduje sie na tej samej wysokosci co
Srodek obrotu dzwigni mocujacej (patrz poréw-
nanie ,,Sity w punkcie zacisku”).

Trzy dostepne kierunki mocowania (L, G, R) uta-
twiaja dostosowanie sie do ksztattu detalu lub
potgczenia hydraulicznego. Wszystkie rozmiary
sg opcjonalnie dostepne z pretem przetaczaja-
cym do zewnetrznej kontroli pozyciji.
Elektryczne i pneumatyczne kontrole pozycji
mocowania i odmocowania sg dostepne jako
akcesoria.

Wazne uwagi patrz strona 6

Zalety

® Wysoka sita mocowania przy niskim cisnieniu
hydraulicznym

@ Bardzo krotki czas mocowania (min. 0,5 )

® Zawdr dtawigey w standardzie, tatwa regu-
lacja od gory

® Kompaktowy design czesciowo do zabudowy

@ tozysko slizgowe w sworzniu dzwigni

® Do wyboru 3 kierunki mocowania

® Mozliwe mocowanie bez sit bocznych

@ Dzwignia mocujgca moze operowac w
matych kieszeniach

@ Dtuga dzwignia mocujaca, ktorg mozna
dostosowac do detalu

® Metalowa krawedz zgarniajgca w standardzie

@ Kontrola pozycji dostepna jako akcesorium

® Dowolna pozycja montazowa

Sity w punkcie mocowania
Konwencjonalny mechanizm
dzwigniowy innych producentow

&

Mozliwosci mocowania i podtaczenia
Przytacza rurowe

Wersje
Bez preta przetaczajgcego
(opcjonalnie dtuga dzwignia mocujaca)

Kierunek mocowania
Kody

L G R

e

51 MO e
Bleg B_%9 b
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Metalowa krawedz
zgarniajaca do
duzych i goracych

SN wioréw
Wi
'ANIMES) -2~ Zawor diawigcy
N w standardzie

Mechanizm dzwigniowy bez obcigzen
bocznych system ROEMHELD
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Zasilanie kanatowe

Akcesoria- kontrola pozycji

pneumatyczna elektryczna
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https://ws.roemheld.de/de/produkte/hebelspanner-70-bar~psWpN0b1j7b5

Wersje: bez / z pretem przelaczajgcym

Wymiary ¢ Akcesoria

Bez preta przetaczajgcego Z pretem przetaczajgcym
1826G12X31 1826G12X40
Dzwignia mocujaca ze $rubg dociskowa Bez dzwigni mocujace;
d2 _ di
g4
I
HERIY o 4
Heg - 4 /%
- d6 X HT‘XJ Potgczenie gwintu 3
f T =)
8 ! =) H}
Sruby zamykajace i O-ringi
= sg zawarte w dostawie
Wazne uwagi: 2
GEY W przypadku przytaczy
g4 23 rurowych nalezy wiozy¢ oba b2
G pierscienie uszczelniajace.
Q1 N p
Zawor dfawigcy SW 1,5
ab
g | |5
o } TN A alg|gla
BY Z trzpieniem przetgczajacym
SRR 1826G12X41
a2 al G ~ Dzwignia mocujgca ze $rubg dociskowg
a A = Mocowanie

B = Odmocowanie

Schemat podtaczenia
V Rz 4

1 2 Joodlio0
a
Obrdbka jest wymagana

T rowniez w przypadku
g przytaczy rurowych!
o X
G o S e H
Otwory gwintowane [il
montazowe rurowych bid

Uzyj $rub klasy 10.9

Kierunek mocowania
Z pretem przetaczajacym
1826G12X42

Wymiary przytacza do samodzielnego
wykonania dzwigni mocujacych
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Akcesoria
Pneumatyczna kontrola pozyciji (strona 5)
Wersja do zabudowy
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Przytacze rurowe

Dtuga dzwignia mocujaca
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G \) , Indukcyjna kontrola pozyciji (strona 6)
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2 ROEMHELD | ws.roemheld.de B 1.8268 / 4-26




Dane techniczne

Rozmiar 1 2 3 4 5

Cisnienie robocze [bar] 120 70 120 70 120 70 120 70 120 70

Max. sita mocowania przy dtugosci dzwigni mocujacej d2
bez preta przetaczajacego [kN] 4,5 2,6 6,0 83 7,6 4.4 12,6 7,3 20,8 12,1
z pretem przefaczajacym [kN] 4,0 2,3 5,3 3,1 7,0 4,0 11,6 6,8 19,8 11,5

Sita tloka bez preta przetaczajacego [kN] 5,9 3,4 8,5 49 11,5 6,7 18,2 10,6 29,6 17,2
z pretem przetaczajgcym [kN] 5,3 3,0 7.5 4,3 10,6 6,1 16,9 9,8 28,2 16,4

Ttok @ [mm] 25 30 35 44 56

Ttoczysko [mm] 12 14 14 16 22

Skok ttoka [mm] 18,7 20,7 24 26 32

Powierzchnia ttoka mocowanie bez preta przetaczajacego [em?] 4,9 7,06 9,62 15,2 24,6
mocowanie z pretem przetaczajacym [cm?] 4,4 6,28 8,83 14 23,4
odmocowanie em?] 3,77 5,62 8,08 13,1 20,8

Zapotrzebowanie na olej mocowanie bez preta przetaczajacego [cmd] 9,2 14,7 23,1 39,6 78,8
mocowanie z pretem przetaczajacym [cmé] 8,3 13 21,2 36,6 75,2
odmocowanie [em?] 71 11,45 19,4 34,3 66,7

Max. natezenie przeptywu [cm¥/s) 16 25 40 75 150

a [mm] 55 60 66 82 96

al [mm] 35 40 46 56 68

a2 [mm] 5 5 56 7 9

a3 [mm] 22,5 25 28,5 35 43

Qa4 [mm] 56 5,6 6,8 9 1

ab [mm] 18 17 17 20 20

ab [mm] 37,5 41 47 57 70,3

b [mm] 45 50 57 70 86

b1 [mm] €6 40 46 56 68

b2 -0,05 [mm] 12 12 16 19 22

b3 [mm] 15,5 14 17 20 24

c [mm] 22 20,8 22 26 32

cl [mm] 63,5 68,5 7 93 110

c2 [mm] 79,8 85,5 97 116,5 138,9

c3 [mm] 1291 152,8 157,6 204 226,8

d1 [mm] 16,5 18,5 21 24,5 30,5

d2 [mm] 20 23,5 29 32 39

d3 [mm] 88 10,5 108 148,5 159,5

d4 [mm] 20 23 29,5 BIlfS 37,5

d5 [mm] 82 104 100,5 138 147

d6 [mm] 14 17 21,5 21,5 26,5

@ d7 max [mm] 4 4 4 6 6

d8 min [mm] 3 4 7 7 8

1 [mm] 33,5 39,5 42,5 47 55

G G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 G1/4

@ g1 max [mm] 40 48 54 64 79

@ g2 £0,1 [mm] 39 47 58 63 78

h idealny punkt mocowania [mm] 48,5 51,5 56 67 79

ho gorny koniec zakresu mocowania [mm] 1 1,2 1,5 1,8 2

hu dolny koniec zakresu mocowania [mm] 11 1,3 1,5 1,7 2,1

h1 skok w idealnym punkcie mocowania [mm] 15,7 177 21 23 29

h2 skok az do korica skoku mocowania [mm] 3 3 3 3 3

h3 [°] 57,6 58,6 60,4 57,6 57,4

h4 pozycja odmocowania [mm] 60,2 68,2 72,6 781 93,6

il [mm] 12,5 12,8 14 14 14

2 [mm] 20 22 23 30 38

i3 gwint mocujacy M5 M5 M6 M8 M10

k1 [mm] 22 24 28 36 45

k2 [mm] 25 28 30,5 36 42

QN f7 [mm] 8 10 10 12 12

12 Mbx15 gteb.  M6x11,5 gleb.  M6x11,5 gleb.  M8x16 gieb. M8x16 gteb.

ql [mm] 26 26 29 39 48

q2 [mm] 14 16 20 25 30

a3 [mm] 21,5 26 30 36,5 45

a4 M6 M6 M8 M10 M12

1 [mm] 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4

r2 [mm] 7 9 9 11 12

st [mm] 55 6 6 7 10

@ s2 H7 [mm] 6 8 8 10 14

@ s3 H7 [mm] 6 6 7 8 12

t [mm] 2,4 3,9 2,5 4 47

t2 [mm] 6,5 9 9 10,5 14

3 [mm] 4 3 4,3 51 6,6

t4 [mm] 4 17 22 22 31

ul [mm] 14,5 17,5 17,5 19 28

u2 [mm] 16 16,5 17 19 26

u3 +0,1 [mm] 6,1 6,1 8,1 10,1 11,1

x1 [mm] 4 4 4 5 5

Masa [kal 1 1,2 1,5 2,6 45

Numer art. bez preta przetgczajgcego

bez dZzwigni mocujacej 1826X12130 1826X12230 1826X12330 1826X12430 1826X12530

Dzwignia mocujaca ze $ruba dociskowag 1826X12131  1826X12231 1826X12331 1826X12431 1826X12531

Dtuga dZwignia mocujaca 1826X12132 1826X12232 1826X12332 1826X12432 1826X12532

Numer art. z pretem przetaczajacym

bez dZzwigni mocujacej 1826X12140 1826X12240 1826X12340 1826X12440 1826X12540

Dzwignia mocujaca ze sruba dociskowa 1826X12141  1826X12241 1826X12341 1826X12441  1826X12541

Dtuga dZzwignia mocujaca 1826X12142  1826X12242  1826X12342  1826X12442  1826X12542

Zapasowe O-ringi [mm] 7x15 7x1,5 7x15 8x1,5 8x15

Numer art. 3000342 3000342 3000342 3000343 3000343

Artykut dostepny na zapytanie

X =oznaczenia patrz strona 2
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Wykresy sily mocowania

Obliczanie sity mocowania

"y

h

a0 o
t

1. Dtugos¢ L dzwigni mocujacej jest znana
1.1 Dopuszczalne cisnienie robocze

_ B
P =TT+ < 120 [bar]
1.2 Efektywna sita mocowania
(Paop. > 120 bar) — Fsp = ﬁ <120 [kN]
(Odop. < 120bar) — Fep = ﬁ «pu [KN]

2. Min. dlugos¢ dzwigni mocujacej
L, == [mim]
mn- =B/p) -1
L, Lmin. = dlugo$é dzwigni mocujgce;
P, Pdop. = Cidnienie robocze

A, B, C = state wedtug tabeli
A, B* dla wersji z pretem przetaczajacym

[mm]
[bar]

1826/ 121 | 122 | 123 | 124 | 125
A 073 118 182 335 676
A* 065 | 105 167 311 645
B | 209,09 205,03 | 198,21 202,68 | 204,46
B* 232,95 ‘ 230,40 ‘ 215,83 ‘ 218,97 ‘ 214,29
C | 1485 1665 189 22,05 | 2745

Asymetryczna dzwignia mocujaca

\
LT
o W e
Wykresy przedstawiajg dopuszczalne cisnienie
robocze dla dowolnej kombinacji dtugosci L
dzwigni dociskowej i ekscentrycznosci Le.
XL
(YxLe)+L+Z
L = dtugos¢ dzwigni mocujacej
Le = ekscentrycznosé  [mm]

X, Y, Z = state wedtug tabeli
X* dla wersji z pretem przetaczajacym

L d1

ME

©)

Wzor Pdop. = [bar]

1826| 121 | 122 | 123 | 124 | 125
X 219,03 214,49 206,90 211,89 213,86

X* 244,011 241,30 225,31 228,84 | 22413
Y 3666 | 37 35 |[3,379 3,588
Z | 165 | 18,5 21 245 | 30,5

Przyktad: Docisk dzwigniowy 1826G122
Specjalna dzwignia mocujaca L = 60 mm
Ekscentrycznosé Le =48 mm
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Przyktad 1: Docisk dZzwigniowy 1826G12432
p =50 bar; L = 32 mm

Efektywna sita mocujaca
A __335

- A, +50 = 5,2kN
Fsp= — 32

©

Przyktad 2: Docisk dzwigniowy 1826G12432

p = 50 bar
Min. dtugos¢ dzwigni mocujacej
o C _ 22,05 _
Lmin= B70)=7 = Gozeesso =1 - oMM

Efektywna sita mocowania

A 3.35 -
Fop= —=»p=—232—+50 = 232kN

a1

1826X124

)]
)
<

32
43
64
128

a4 o N
(=] (=]

Sita mocujaca Fsp [kN]

o o,

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Cisnienie robocze [bar]

1826X125

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Cisnienie robocze [bar]

Diugosé dzwigni mocujgcej [mm]  Diugosé dzwigni mocujacej [mm]

Przyktad 3: Docisk dzwigniowy 1826G12532
Specjalna dzwignia mocujgca L =20 mm
Dopuszczalne ci$nienie robocze

B 204,46

Pooe. = G757 = B7a5/20 21 o0 P

Efektywna sita mocowania
* Paop. = 62’—26 862 = 2913 kN

A
FSp= L

Przyktad 4: Docisk dzwigniowy 1826G12532

Specjalna dzwignia mocujaca L =78 mm

Dopuszczalne cisnienie robocze

Paop, = B _ 204,46
op- TG/ +1 - (27,45/78) +1

Efektywna sita mocowania

max. ci$nienie robocze 70 bar, dlatego

A 6,76
+70 = 6.0 120 = 104 kN
L 78 0=1

=151,2 bar

FSp S

Dopuszczalne cisnienie robocze pyop. Przy ekscentrycznosci punktu mocowania

,g 80 20 30 40

E 70 1826X121 5 §
)
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NS 60 o]
'8 50 Ro)
c 70 <]
g 40 )
£ 30 % &
C C
@ 20 1004493
o

g 1 / 120 O
W
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Dtugosé dzwigni mocujacej L [mm]
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£ g0 | 1826%122 0F
3 80 8
g 70 6o§
g 60 02
8 50 2
= 80 .8
£ 40 2
@ 90 B
o 30 1%°
X

T / e

0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
Dtugos¢ dzwigni mocujacej L [mm]
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= 90 5
E 80 1826X124 5 &
3 70 g
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S 60 g
§ 50 70 2
£ 40 80 -2
@ 90 2
g o 1%
@ 20 120
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0
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Dtugosé dzwigni mocujacej L [mm]
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100 1826125 / &
€ R}
E 80 60 %
2 ® 2
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V\/edfug wykresu: Pdop. = ok. 50 bar . 0 % 0 Diugo$¢ dzwigni mocujacej L [mm]
W . €120 50 5
edtug wzoru: £ 77| 1826x123 / g
Deon, = XxL _ 214,491 = 60 3100 o0 § . ]
0Ty Le)+L+Z  (37+48)+60+185 B 80 08 Wazne uwagi
P, = 50,25 bar 2 4% Gboiasena nastapl jednostiome siEyce
Z 90 =
Efektywna sita mocowania (wzor patrz wyzej) & 40 w8 sworzni i zwigkszone skrecanie dzwigni
_ A _ 118 _ & 20 /120 mocujacej wokot osi wzdtuzne.
FS = *Pdop. = . 50,25 =1kN . .
P L 60 0002030 2o 55 70 80 501001 10120130740 Zalecenie: regularna kontrola wizualna
Dtugos¢ dzwigni mocujacej L [mm]
4 ROEMHELD | ws.roemheld.de B 1.8268 / 4-26




Akcesoria

Pneumatyczne kontrola pozycji (nieregulowana)

Zastosowanie

Pneumatyczna kontrola pozycji  sygnalizuje

nastepujace warunki poprzez zamkniecie dwoch

otworéw:

1. Ttok cofniety, a dzwignia mocujaca w pozycii
poczatkowe;j.

2. Ttok w obszarze mocowania, a dzwignia
mocujgca W pozycji mocowania.

Do kazdej funkcji kontroli konieczne jest

podtaczenie przewodu pneumatycznego do

przyrzadu mocujacego.

Opis

Podczas ruchu do pozycji przetaczania cisnienie

powietrza w przewodzie zasilajgcym wzrasta,

co powoduje zadziatanie wytacznika réznicowo-

cisnieniowego  lub  elektropneumatycznego

wytacznika cisnieniowego.

Przytacza pneumatyczne

Wersja do zabudowy

Docisk dzwigniowy z zamontowanym  syste-

mem kontroli pozycji i zatozonymi pierscieniami

uszczelnigjgcymi umieszcza sie w  otworze

Wersja do zabudowy

4 Zamocowany
3 O-ringi
—| zawarte
-
w , Odmocowany
dostawie

Przytacza rurowe

w Wylot powietrza G 1/8

Otwor montazowy

Obudowa montazowa

montazowym i jest on natychmiast gotowy do uzycia. ©85+02 oF
Obudowa montazowa
Obudowa montazowa jest umieszczana na wersji [ 7 10,02[A] @DH7 [A] ﬂ
do zabudowy i utrzymywana przez dostarczony Rmax. >| _ -
pierscien zabezpieczajacy. 10pm - w >M5
Przytacza pneumatyczne M5 mozna obraca¢ o g
360°. 2
—_ Q| ) S——
KontrOIa. za pqmocq pneumatycznego © a @ Pierécien zabezpieczajgcy
wytacznika ciSnieniowego o o 3 . (zawarty w dostawie)
max. 8 sztuk 2 -4 bar %
( <
"Z" Zamocowany| £
be? ( o
|, Odmocowany
_D—@ ) ) ) Odpowietrznik
10-201/min
3 -5 bar
Do oceny wzrostu cignienia pneumatycznego
mozna zastosowac¢ dostepne w handlu pneuma- Krawed? zaokraglona
tyczne wytaczniki cisnieniowe. Za pomoca jedn- ) =
ego wytgcznika cisnieniowego mozliwe jest mo- é { ) =
nitorowanie maksymalnie 8 kontroli pozyciji (patrz AN | S
schemat obiegu). Szczegdt ,Z¢
Nalezy pamigtac, ze pneumatyczna kontrola po- "
zycji dziata niezawodnie wytacznie w przypadku
ograniczenia natezenia przeptywu powietrza i Rozmiar 1 2 3 4 5
cisnienia w ukfadzie. @ A +01 [mm] 39 47 53 63 78
Dane techniczne B [mm] 1,3 2 2 2 2
Przytacze Kanaty lub gwint M5 @ C 7 [mm] 38 42 42 45 45
Srednica nominalna 2mm  @gDH7 [mm] 38 42 42 45 45
Max. cisnienie powietrza 10bar @E [mm] 49 53 52,5 62,5 62,5
Zakres cignienia roboczego 3...5bar F [mm] 40,3 46 50 54 60
Rdznica cisnien *) przy @ [mm] 11 13 14 14 15
3 bar cisnienia uktadu min. 1,5 bar  H [mm] 29,3 33 36 40 45
5 bar cisnienia uktadu min. 3,5 bar | 40,2 [mm] 34 40 43 475 55,5
Natezenie przeptywu *) 10...20/min  J min. [mm] 78 87 91 100 114
" Wymagany spadek cinienia w przypadku, K min. [mm] 84 95 100 109 123
gdy jeden lub kilka modutéw kontroli pozycii L [mm] 82,5 93,5 98,5 107 121,5
nie jest aktywowanych. L1 [mm] 49 54 56 60 66,5
**) Do pomiaru natezenia przeptywu powietrza L2 [mm] 46,15 53,85 55,8 59,8 65,8
dostepne sg odpowiednie urzadzenia. oM [mm] 4 4 4 4 4
. . @N [mm] 5 5 5 5 5
Wyk dziat
yires Jeiatama 0 [mm] 46 52 55,5 60 70,6
B P [mm] 65 74 80 86 100,5
’ Q min. [mm] 77 85 90 98,5 13
Odmocowany R [mm] 79,5 90,5 95,5 104 118,5
0 ho h hu* @ S max. [mm] 40 48 54 64 79
Numer art.
1 l— Wersja do zabudowy 0353341 0353342 0353343 0353344 0353345
Zamocowany z :
o1 Z 4 Srubami
O N - Obudowa montazowa 0353341A 0353342A 0353343A 0353344A 0353345A
ok. 58° ok.4 0 -6-10 do modernizagji wersji do zabudowy
Pozycja odmocowywania  Pozycja mocowania
0 = Otwarte 1 = Zamknigte
*Wymiary patrz strona 2 i 3
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Akcesoria

Elektryczna kontrola pozycji ¢ Wazne uwagi

Zastosowanie

Elektryczna  kontrola  pozycji  sygnalizuje

nastepujgce stany spowodowane tlumieniem qg.,

dwdch indukeyjnych czujnikéw zblizeniowych: i

1. Tiok cofniety i dZzwignia mocujaca w pozycji 5
poczgtkowej

2. Ttok wysuniety, a dZzwignia mocujgca w po-
Zycji mocowania.

Do kazdej funkcji kontroli konieczne jest

podfgczenie przewodu elektrycznego do

przyrzadu mocujacego.

Opis [ <

Elektryczng kontrole pozycji mozna tatwo

zamontowa¢ we wszystkich  dociskach

dzwigniowych z  pretem przetaczajgcym oD

1826X12X4X.

Zawartos¢ dostawy:

1 Tuleja sygnatowa ze $ruba

1 Adapter z 4 Srubami z tbem stozkowym

1 Obudowa kontroli z 3 wkretami dociskowymi

2 Indukeyjne czujniki zblizeniowe z wtyczkg 360° regulowane
katowa (jesli zamdwiono)

Tuleja sygnatowa jest przykrecana do preta

przetaczajacego. Adapter jest montowany za

pomoca 4 srub z tbem stozkowym na dolnej

pokrywie.

Obudowe kontroli mozna umiesci¢ na ad-

apterze, obréci¢ pod odpowiednim katem

i zablokowa¢ za pomoca 3 wkretéw docis-

kowych. Informacje na temat regulacji czuj-

nikdw zblizeniowych znajduja sie w instrukcii

obstugi.

L1

Wazne uwagi

Indukeyjna kontrola pozyciji nie nadaje sie do
stosowania w obszarach chtodziwa i wiéréw.

Mozliwa pozycja czujnikéw zblizeniowych

i
,Zamocowany"
LED
+ E1
LED
4 E2
,Odmocowany*
ok. 62

z wtyczka katowa

4 $ruby mocujace zawarte w dostawie

N . M g Rozmiar 1 2 3 4 5
W zalgznosm od wargnkow eksploaftac/n kon!e— A A 125 105 105 10 1
czne jest zaplanowanie i sprawdzenie srodkow g 2 0
ochronnych. B [mm] 35 37 38,5 42,5 50
@D [mm] 68 42 42 45 45
Dane techniczne L [mm] 75,5 84,5 91,5 103,5 117
Napiecie robocze 10...30VDC L1 [mm] 42 45 49 56,5 62
Max. tetnienie resztkowe 10%  Numer art.
Max. state natezenie pradu 100 mA  Bez czujnikdéw 0353351 0353352 0353353 0353354 0353355
Funkcja przetaczenia normalnie otwarty  Z czujnikami i wtyczkami 0353351S 0353352S 0353353S 0353354S 03533558
Wyjscie PNP  Czesci zamienne
Materiaty obudowy Stal nierdzewna  Indukcyjny czujnik zblizeniowy 3829198 3829198 3829198 3829198 3829198
Gwint M&x0,6  Wtyczka katowa z przewodem 5 m 3829099 3829099 3829099 3829099 3829099
IP 67
Temperatura otoczenia -25...+70°C
Wskaznik LED tak
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe tak
Typ podtaczenia wtyczka
Dtugos$¢ przewodu 5m
Wazne uwagi
Wykres dziatania Dooiski. dzwigniowe moga byc’: ,uZywane
wytacznie do mocowania przedmiotéw w zas-
ok1.5%, tosowaniach przemystowych i moga by¢ za-
’ T silane wyfgcznie olejem hydraulicznym. Moga
Odmocowanie E2 gener_owaé bardzo duze sity. Deta!, przyfzqd
0 ho h hu * mocujacy lub maszyna muszg znajdowac sie
w pozycji kompensujacej te sity. W efektywnym
1 E1 obszarze ttoczyska i dzwigni mocujace;j istnieje
Mocowanie o —,— niebezpieczenstwo zmiazdzenia.
Producent urzadzenia Ilub maszyny ma
ok. 58° ok4° 0> -6-10°

Pozycja odmocowywania Pozycja mocowania

0 = wigczony 1 = wytaczony

* Wymiary patrz strona 2 i 3

obowigzek zapewni¢ skuteczne urzadzenia i
Srodki zabezpieczajace.

Dociski dzwigniowe muszg by¢ regularnie
sprawdzane pod katem zanieczyszczen wior-
ami i czyszczone. Warunki pracy, tolerancje i
inne dane patrz karta katalogowa A 0.100.
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Zestaw konwersyjny

Zestaw konwersyjny mechanizmu dzwigni
mocujacej do cisnienia roboczego 120 bar

Dotychczasowe dociski dzwigniowe z dopus-
zczeniem do 70 bar mozna przystosowac do
cisnienia roboczego 120 bar poprzez wymiane
mechanizmu dzwigni mocujace;.

Rozmiar Numer art.
BG 1 0182611
BG 2 0182612
BG 3 0182613
BG 4 0182614
BG 5 0182615
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