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Dociski skretne bez skoku obrotu
kotnierz gérny/dolny, wzmocnhiony mechanizm obrotu,
dwustronnego dziatania, max. cisnienie robocze 250 bar

Zalety

@ Kompaktowa budowa, do czgsciowej zabudowy
@ Najkrétsza konstrukcja

® Bardzo krétkie czasy mocowania i odmocowania
® Mozliwo$é mocowania w waskich przestrzeniach
® Zgarniacz z metalowa ostona przeciwwiorowa

Cechy szczegdlne

¢ \V\zmocniony mechanizm obrotu

¢ Przytacza rurowe i kanatowe

e Promieniowe zabezpieczenie przed obrotem
skoku docisku

¢ Indeksowanie ramienia mocujacego w celu
zapewnienia powtarzalnego ustawienia

Dziatanie

W tej wersji bez osiowego skoku obrotu, ramie
mocujgce obraca sie w jednej ptaszczyznie i nie
wykonuje zadnego ruchu osiowego podczas
obrotu.

Zastosowanie

Hydrauliczne dociski skretne bez skoku obrotu
stosowane sg do mocowania detali, kiedy ko-
nieczne jest, aby obszar mocowania byt wolny
od komponentéw mocujgcych, w celu umozli-
wienia swobodnej wymiany detali.

Wzmocniony mechanizm obrotu
Wzmocniony mechanizm obrotu zapewnia, ze
ustawienie kata ramienia dociskowego pozosta-
je state nawet po lekkiej kolizji z detalem, przy
zatadunku i roztadunku jak i w trakcie mocowa-
nia detali.

Zachowanie w razie kolizji

W przypadku kolizji podczas ruchu obrotowego
z pozycji odmocowania do pozycji mocowania
docisk skretny bedzie poruszat sie w aktualnej
pozycji obrotowej osiowo w kierunku ,zamo-
cowany”, nie kontynuujac ruchu obrotowego.
Nalezy to uwzgledni¢ podczas oceny ryzyka i
analizy kolizji.

b

Ruch bez osiowego skoku obrotu

Plaszczyzna
- ._Obrotu . _
Skok
mocowania
o o
0 - [ hd
— —

Obrét w prawo (cw)
D)
&

Kierunek obrotu nalezy okresli¢
patrzac zawsze z gory

Promieniowe zabezpieczenie przed
obrotem skoku docisku

Dzigki obrotowym przyrzadom mocujgcym ele-
menty mozna obrabia¢ réowniez w pozycji od-
wréconej dotem do gory (nad gtowica).

Przy nagtym spadku cisnienia promieniowe
zabezpieczenie przed obrotem zapobiega co-
faniu sie ramienia mocujacego. Detal nie jest
wtedy silnie zamocowany, jednakze przy od-
powiednim utozeniu wigkszej ilosci dociskow
skretnych i przy pomocy elementéw do pozyc-
jonowania detalu mozna unikna¢ wypadnieciu
detalu z przyrzadu (patrz wskazéwka w instrukcji
obstugi).

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

Akcesoria: Obrét
surowe ramie
mocujace Mocowanie
— strona 13
Stozek 1:10
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Akcesoria:
zawor dtawigcy
— strona 14

Wersje

¢ \Wersja z kotnierzem gérnym i dolnym

e 3 rozmiary

* Mocowanie ramienia mocujacego na stozku
1:10, koncowka oczkowa lub widetkowa

® 2 skoki mocowania dla kazdego rozmiaru

e Obrot w prawo (cw) lub w lewo (ccw),
mozliwa réwniez wersja bez obrotu

e Kat obrotu 0° 15° do 75°190°

¢ Dla konicowki oczkowej lub widetkowe;j
mozliwos¢ wyboru kata pozycji mocowania
patrz numery art. — strona 12

Uszczelnienia
NBR = kauczuk butadienowo
akrylonitrylowy

Akcesoria
e Surowe ramie mocujgce — strona 13
e Zawor dtawigcy — strona 14

Podwaéjne ramie mocujace

Dzieki temu ramieniu detale moga by¢ mo-
cowane w przyrzadach wielodetalowych w
sposob oszczedzajagcy miejsce. Dostepne sa
ttoczyska z koncdowka oczkowa i widetkowa,
dzieki czemu mozna zamocowac optymalnie
dopasowane podwdjne ramie mocujace.

Dla nowoprojektowanych podwajnych ramion
nalezy sprawdzi¢ moment bezwtadnosci, aby
sprawdzi¢ dopuszczalne natezenie przeptywu
medium wedtug wzoru na stronie 13.

Podwajne ramie
klienta
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Wersje i dane techniczne

Warianty podigczenia
Kotnierz gérny

Przytacza rurowe i kanatowe

— strona 3

%

Kotnierz dolny

Przytacza rurowe i kanatowe

— strona 4

Inne wersje mocowania ramion mocujacych
Kotnierz gérny
Koncéwka
oczkowa

— strona 6

Dane techniczne

Rozmiar
Ttok/ttoczysko O
Skok mocowania

Sita ciagnaca przy 250 bar

Min. cisnienie robocze

Powierzchnia pierscienia tloka
Zapotrz. na olej/ mm skoku mocowania
Zapotrz. na olej / mm skoku powrotu

Zapotrz. na olej obrét 90°
Zapotrz. na olej obrét 75°
Zapotrz. na olej obrot 0°

Redukcja zapotrz. na olej przy redukcji obrotu,
dla kazdych 5° w zakresie 75° do 15°

Zapasowe O-ringi
Numer art. NBR

Koncoéwka
widetkowa
— strona 9

Kotnierz dolny
Koncéwka
oczkowa

— strona 7

Koncéwka
widetkowa
— strona 10

1
[mm] 23/16
[mm] 8 15
[kN] 5,3
[bar] 20
[cm?] 2,14
[cmd] 0,21
[cmd)] 0,42
[cmd] 3,14
[cmd)] 2,08
[cm3] 0,00
[cmd)] 0,12
[mm] 6x1,5
3000313

Maksymalne cisnienie robocze w zaleznosci od dtugosci ramienia mocujacego — strona 5

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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36/25

13,1
20
5,27
0,53
1,02
10,69
7,03
0,00

0,38

6x1,5
3000313

3
50/36
25 12
23,6
20
9,46
0,95
1,96
24,34
17,29
0,00

1,01

8x1,5
3000343
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Kolnierz gérny
Mocowanie ramienia mocujacego ze stozkiem 1:10

Pozycja odmocowania

Nakretka zawarta w dostawie f
g Zapasowa nakretka
— strona 13 e
\ |
0" i [ Akcesoria:
N T " - $ Rowek indeksujacy T i \nf léotekdpizyciongjacy
3 | o indeksowania
Stozek 1:10 w — strona 13
\\{ ‘ N i
x @d |
| |
T
: S = = ‘ >
[ L E ZaN |
| u ; ' =
R ‘ hl - @ 4@
% : i AA_ S | B N
£ ! L i
£
< I \ *5'\
IS ; |
< ‘ ‘ 2 O-ringi (— tabela strona 2)
Nalezy wiozy¢ i ‘ (2 érub\t/ zarr:jyka;jace )G1/8
dwa O-ringi ) zawarte w dostawie
réwvfmesz’z' | A = Mocowanie !
% prey ‘ B = Odmocowanie ‘
£| podigczeniu i !
2| rurowym ‘ ‘
S I I
= ! ‘
o | 0 0
O | o 0 o 0
- O 1
ar
Ttok w pozycji mocowania Pozycja odmocowania Schemat podtaczenia

Odpowietrzenie
mocowania

Obrdébka konieczna
[N I R . jest réwniez przy
r ~ 1 podtaczeniu

le) |
Otwory nie sa Ql | ! rurowym
T S wymagane przy ‘ @ @—'7*
g podtgczeniu gl ;
f rurowym ‘
Rowek o 4 !
indeksujacy w H ]
pozycji moco- o ‘
o| wania 8 o (R e — ! ol
c
g |
3
o |
o 1
£ |
£
8, , |
2
h S @ \
S Nalezy :
o stosowaé $ruby ]
klasy 12.9 - "
Odpowietrzenie
odmocowania

Pozycja odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W = 0° (W000)

Brak mozliwosci wyboru pozycji mocowania dla wersji ze stozkiem.
Rowek indeksujgcy ustawiony jest zawsze przeciwnie o 180°.

Kat obrotu

Mozna wybrac kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach
co 5° a takze 90°.

Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 12

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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Kolnierz dolny
Mocowanie ramienia mocujacego ze stozkiem 1 : 10

Pozycja odmocowania Nakretka zawarta w dostawie

Zapasowa nakretka

— strona 13
f
9 Qe

‘ Il
:1 1: - Rowek indeksujacy T I

Stozek 1:10 T = pheesoria:

~ | otek pozycjonujacy
X |; -~ i do indeksowania
! — strona 13
@d |
!
> |
. ) @
e
€ | on

T
A = Mocowanie ®|
B = Odmocowanie @

[ A | B )

. . . 2 O-ringi (— tabela strona 2)
Nalezy wtozy¢ dwa O-ringi . )
réwniez przy podtaczeniu rurowym 2 Sruby zamykajac_e G1/8
(zawarte w dostawie)
Tiok w pozycji mocowania Schemat podtaczenia

Otwory nie sg

Odpowietrzenie Pozycja odmocowania wymagane przy

mocowania podtaczeniu rurowym @
max. @5
©
&
,,,,,,,, Obrébka
konieczna jest

=4 réwniez przy
= .
=3 podtaczeniu
% rurowym
H

Rowek )
=}

N indeksujacy ©
o| o| wpozycj £ R ————————————

mocowania g
o
o
£
S
o
>
N X
o
o

Nalezy /7 /71 "
Odpowietrzenie __ stosowac sruby
odmocowania klasy 12.9

Pozycja odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W = 0° (W000)

Brak mozliwosci wyboru pozycji mocowania dla wersji ze stozkiem.
Rowek indeksujgcy ustawiony jest zawsze przeciwnie o 180°.

Kat obrotu

Mozna wybrac kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach
co 5° a takze 90°.
Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 12

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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Mocowanie ramienia mocujgcego ze stozkiem 1 : 10
Wymiary i dane techniczne

Rozmiar 1 2 3
Ttok/ttoczysko @ [mm] 23/16 36/25 50/36
Skok mocowania [mm] 8 15 12 25 12 25
Sita ciagnaca przy 250 bar [kN] 518 13,1 23,6
Min. cisnienie robocze [bar] 20 20 20
Powierzchnia pierscienia ttoka [cm?] 2,14 5,27 9,46
Zapotrz. na olej/ mm skoku mocowania [cm®¥mm] 0,21 0,53 0,95
Zapotrz. na olej / mm skoku powrotu [lem¥%mm] 0,42 1,02 1,96
Zapotrz. na olej obrét 90 [cm?] 3,14 10,69 24,34
Zapotrz. na olej obrét 75° [em?] 2,08 7,03 17,29
Zapotrz. na olej obrét 0° [cm?] 0 0 0
Redukcja zapotrz. na olej przy redukcji obrotu, 3
dla kazdych 5° w zakr. 75° do 15° fem’] 0,12 O 1.01
Max. dop. natezenie przeptywu [L/min] Patrz wykresy na stronie 13
Min. czas obrotu [s] Patrz wykresy na stronie 13
ad [mm] 16 25 36
Qe [mm] 19 32 46
f [mm] 27 36 53,1
g [mm] M14x1,5 M22x1,5 M30x 1,5
k [mm] 13,5 14 20
t [mm] 7,5 10,7 12
SW [mm] 24 32 46
Masa ok. kgl 0,8 0,9 1,9 2,3 4,6 54
Skos kotnierza o [ 10 20 15
a [mm] 11,75 15,75 22,5
b [mm] 11,75 15,75 22,5
c [mm] 18 24 34,5
g di [mm] 62 76 110
h min. [mm] 115,5 136,5 146 185 187 226
h max. [mm] 116 137 147 186 188 227
B9 h1 min. [mm] 60,5 74,5 75 101 104 130
i<l h1 max. [mm] 61 75 76 102 105 131
=N i [mm] M5 M6 M10
Nl m +0.7-03 mm] 325 39,5 4 54 45 58
qh, n [mm] 19 28 38
c K [mm] 40,7 54,56 77,94
) 9p [mm] 5,8 7 12
A O r [mm] 36 52 72
@s+0,2 [mm] 36,4 52,4 72,4
u [mm] 21,7 29,1 41,5
v [mm] 22 26 28
X [mm] 55 62 71 84 83 96
y [mm] 13 16 1"
z [mm] 10 12 11
Masa ok. [kal 1,18 1,35 2,7 3,27 5,65 6,55
Skos kotnierza o 1 [ 25 35 25
al [mm] 15 22 30
bl [mm] 15 22 30
cll [mm] 48 64 86
h3 [mm] 1171 138,1 147,5 186,5 188,7 227,7
i1 [mm] M6 M8 M12
m1 +0,4 —0,1 [mm] 94,6 115,6 17,5 156,5 150,7 189,7
ni [mm] 45 63 80
ot [mm] 50 65 86
02 [mm] 70 87 108
Qpt [mm] 7 9 13
@r1 -0,2 [mm] 44,9 62,9 79,8
vi [mm] 20 25 27,5
X2 [mm] 33 40 45 58 55 68
1 [mm] 11 17 17,5
Efektywna sita mocowania i dopuszczalna dtugos$¢ ramienia mocujacego
= ®© = = © = = © =
Ry I S S Euwor— 7 28E Ewo—— 2 §E
o ) Rozmiar 1 20 g o = 7,0 Rozmiar 2 / 30 g o e 1410 Rozmiar 3 4312 g B
g 80 %0 g 9? E 6YO a e ?? E 12‘0 60 3 ?
g 25 w0 & g/ / 60§ § = 5 5%
g 20 = 50 53 2.0 08 o0 18 S8
g 15 oo 8 g0 payd 105 28 8 2’8 120 2E
§ 0,5 A / 80 % ; 1’0 r / 128 § § 2‘0 165 §
7 0 2o 7 Q < ’ 180 2
© 0 100 8 © 00 165 8 0 195 8
= 0 50 100 150 200 250 ® 0 50 100 150 200 250 . 0 50 100 150 200 250
Max. ci$nienie robocze p [bar] Max. cisnienie robocze p [bar] Max. ci$nienie robocze p [bar]
= Efektywna sita mocowania Przyktad:

=== Dopuszczalna diugosé
ramienia mocujacego

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

Dtugos¢ ramienia mocujacego 47 mm, max. cisnienie robocze 187 bar, efektywna sita mocowania 2,6 kN
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Kolnierz gérny

Mocowanie ramienia dociskowego z koncoéwkag oczkowa

Pozycja odmocowania

Tiok w pozycji mocowania

Odpowietrzenie
mocowania

Qd2
gl
i |
I - £
4 = o ‘ e
| |
_ | o
% @d ° » ‘
| .
! ST o = | >
i CHCE=E
3 . | - A | = N
< e
c | ‘ T\
S Nalezy wiozyc ‘ i
< dwa O-ringi !
rowniez przy ‘ i 2 O-ringi (— tabela strona 2)
_ podigczeniu ! i 2 $ruby zamykajace G1/8
% rurowym ‘ ) ‘ (zawarte w dostawie)
£ ! A = Mocowanie |
% ‘ B = Odmocowanie ‘
z | |
o | 0 | 0
O | o 0 [ 0
— T I ———

Schemat podtaczenia

Pozycja odmocowania

W000

Odpowietrzenie
odmocowania

Pozycja mocowania

Nalezy

Pozycja mocowania 0°+1°

klasy 12.9

Pozycja odmocowania

Kat pozycji mocowania W mozna wybra¢ w zakresie od 0° do 175°

w krokach co 5° (W000 ... W175).

Kat obrotu

Mozna wybrac kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach co

5° atakze 90°.

Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 12

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

stosowaé $ruby |

Or
Otwory nie sa R4
wymagane przy R [ 7 ]o0,04]100
podtaczeniu
rurowym Obrobka konieczna jest
R R rowniez przy
o r podtaczeniu rurowym
Q ‘ _
P
=1
gl

==
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Kolnierz dolny
Mocowanie ramienia dociskowego z koncoéwka oczkowa

Pozycja odmocowania

o Qd2
f 1
] - £
] = Qo Q
| |
i [
ad & \
| = x
I
S . |
1 \
| |
z ) | D
- ! \
2 ;
| |
‘ i ari
! T
| |
| ®
i A = Mocowanie Q
. B = Odmocowanie 1
© O
; # = >
1 N
|

T
Nalezy wtozy¢ dwa O-ringi N 2 O-ringi (— tabela strona 2)

roéwniez przy podtaczeniu 2 $ruby zamykajace G1/8
rurowym (zawarte w dostawie)
Ttok w pozycji mocowania Schemat podiagczenia
Odpowietrzenie P 2 od . 8;\;‘/“0;;’;2 ;?zy
i ozycja odmocowania
mocowania podtaczeniu rurowym V R4
,,,,,,,,,,,,,,,, Obrobka konieczna jest

o r T 4 réwniez przy podtaczeniu
S L ; @_’7 rurowym
E U a ]
n I
; |
5 \
v} i
.E :

3 5 T 2 °
o
o
£
©
o
>
N
o
a

Odpowietrzenie Nalezy

odmocowania stosowac sruby

klasy 12.9

Pozycja odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W mozna wybra¢ w zakresie od 0° do 175°
w krokach co 5° (WO00O ... W175).

Kat obrotu

Mozna wybraé kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach co
5° atakze 90°.

Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 12

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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Mocowanie ramienia dociskowego z kornicowka oczkowa
Wymiary i dane techniczne

Rozmiar 1 2 3
Ttok/ttoczysko @ [mm] 23/16 36/25 50/36
Skok mocowania [mm] 8 15 12 25 12 25
Sita ciagnaca przy 250 bar [kN] 5,8 13,1 23,6

Min. cisnienie robocze [bar] 20 20 20 20 20 20
Powierzchnia pierscienia ttoka [em?] 2,14 5,27 9,46
Zapotrz. na olej/ mm skoku mocowania [em¥mm] 0,21 0,53 0,95
Zapotrz. na olej / mm skoku powrotu [em®¥mm] 0,42 1,02 1,96
Zapotrz. na olej obrét 90 [em?] 3,14 10,69 24,34
Zapotrz. na olej obrét 75° [lem?] 2,08 7,03 17,29
Zapotrz. na olej obrét 0° cm?] 0 0 0

Redukcja zapotrz. na olej przy redukcji obrotu,

3

dla kazdych 5° w zakr, 75° do 15° fem’] 012 038 1.01

Max. dop. natezenie przeptywu [L/min] Patrz wykresy na stronie 13

Min. czas obrotu [s] Patrz wykresy na stronie 13

ad [mm] 16 25 36

@d2 [mm] 15,5 24 34

1 [mm] 23 33 50

@m H7/g6 8 12 16

t1 [mm] 10 13 20

t2 [mm] 24 34 50,5

Masa ok. [kal 0,8 0,9 1,9 2,3 4,6 54

Skos kotnierza a. [ 10 20 15

a [mm] 1,75 15,75 22,5

b [mm] 1,75 15,75 22,5

© [mm] 18 24 34,5

@ di [mm] 62 76 110

gl f7 [mm] 10 15 25

h1 min. [mm] 60,5 74,5 75 101 104 130
E* h1 max. [mm] 61 75 76 102 105 131
S h2 min. [mm] 17,5 138,5 151,4 190,4 202 241
[s)] h2 max. [mm] 118 139 152,4 1914 203 242
N Qi [mm] M5 M6 M10
2 N [mm] 19 28 38
= o [mm] 40,7 54,56 77,94
Q Pp [mm] 58 7 12

ar [mm] 36 52 72

@s+0,2 [mm] 36,4 52,4 72,4

u [mm] 21,7 29,1 41,5

% [mm] 22 26 28

x1+0,7-0,6 [mm] 47 54 63,4 76,4 78 91

y [mm] 13 16 11

z [mm] 10 12 11

Masa ok. lkal 117 1,33 2,65 3,24 5,58 6,5

Skos kotnierza a1 [ 25 35 25

al [mm] 15 22 30

b1 [mm] 15 22 30

cl [mm] 48 64 86

h4 [mm] 119,11 140,1 152,9 191,9 203,7 2427

i1 [mm] M6 M8 M12

ni [mm] 45 63 80

ol [mm] 50 65 86

02 [mm] 70 87 108

Qp1 [mm] 7 9 13

@r1-0,2 [mm] 44,9 62,9 79,8

vi [mm] 20 25 27,5

x3+0,4 [mm] 109,1 130,1 139,9 178,9 183,7 2227

z1 [mm] 11 17 17,5

Efektywna sita mocowania F w zaleznosci od cisnienia roboczego p

ey
N

11,8

L/2 L/2

-
o

Sita mocowania F [kN]
@

-
-

0 50 100 150 200 250
Cisnienie robocze p [bar]

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

8 ROEMHELD | ws.roemheld.de B 1.8807 / 8-25




Kolnierz gérny

Mocowanie ramienia dociskowego z koncowka widelkowa

Pozycja odmocowania

@d2
Elementy mocujace
i zawarte w dostawie
|
| ‘
() _ | __ g
L‘g AN o)
< Q o N g
J 1 L
% |
=" od % [
| |
A = \ >
w\v ‘ HJ,J ZaaN ‘ :
. R (D -
g vk | | - A | B N
£ gL 0| \ L ‘
€ Nalesy wiosye ! ‘ x
o alezy wiozyé ‘ i
dwa O-ringi ! ) ‘
rowniez przy ‘ A =Mocowanie i 2 O-ringi (— tabela strona 2)
podtaczeniu ! B = Odmocowanie ‘ 2 $ruby zamykajace G1/8
% rurowym ‘ ‘ (zawarte w dostawie)
E- | |
C
| |
T
o | 0 | 0
o | e 0 [ 0
| E— ————
Or

Ttok w pozycji mocowania
Pozycja odmocowania

Odpowietrzenie

mocowania
o
(=3
=]
H
n
o
+H
o
e =)
,_ ©
of+ S ©
[
Lo 3
o
o
o
€
8,
[
— g
o Nalezy
[- % L.
Odpowietrzenie i:g:o:l;% Sruby
odmocowania y 12.

Pozycja odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W mozna wybra¢ w zakresie od 0° do 175° w
krokach co 5° (W000... W175).

Kat obrotu

Mozna wybraé kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach co 5°,
a takze 90°.

Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 12

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

Schemat podtaczenia

Otwory nie sa
wymagane przy
podtaczeniu rurowym

~[Ry4
(ool

Obrobka konieczna
jest réwniez przy
1 podtaczeniu rurowym

4'7,
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Kolnierz dolny
Mocowanie ramienia dociskowego z koncowka widelkowa

Pozycja odmocowania

Elementy mocujace

Nalezy wtozy¢ dwa O-ringi
réwniez przy podtaczeniu rurowym

Ttok w pozycji mocowania

Odpowietrzenie

mocowania ) )
Pozycja odmocowania
b1 ail G
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02

o1
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Odpowietrzenie/ ni

odmocowania

Pozycja odmocowania

Pozycja mocowania

Kat pozycji mocowania W mozna wybra¢ w zakresie od 0° do 175° w

krokach co 5° (W000...W175).

Kat obrotu

W000

Pozycja mocowania 0°+1°

Mozna wybrac kat obrotu z zakresu 0°, 15° do 75° w krokach co 5°,

a takze 90°.
Tolerancja kata obrotu +3° w pozycji odmocowania

Numery art. i przyktady — strona 12

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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Mocowanie ramienia dociskowego z koricowka widetkowa
Wymiary i dane techniczne

Rozmiar 1 2 3
Ttok/ttoczysko @ [mm] 23/16 36/25 50/36
Skok mocowania [mm] 8 15 12 25 12 25
Sita ciggnaca przy 250 bar [kN] 5.8 13,1 23,6
Min. ci$nienie robocze [bar] 20 20 20 20 20 20
Powierzchnia pierscienia ttoka [em?] 2,14 5,27 9,46
Zapotrz. na olej/ mm skoku mocowania [cm®¥mm] 0,21 0,53 0,95
Zapotrz. na olej / mm skoku powrotu [cm¥mm] 0,42 1,02 1,96
Zapotrz. na olej obrét 90 [em?] 3,14 10,69 24,34
Zapotrz. na olej obrét 75° [cm?] 2,08 7,03 17,29
Zapotrz. na olej obrot 0° [em?] 0 0 0
Redukcja zapotrz. na olej przy redukcji obrotu, 3
dla kazdych 5° w zakr. 75° do 15° fem’] o o Ll
Max. dop. natezenie przeptywu [L/min] Patrz wykresy na stronie 13
Min. czas obrotu [s] Patrz wykresy na stronie 13
ad [mm] 16 25 36
@d2 [mm] 15,5 24 34
el +0,1 [mm] 6,01 10,01 12,01
f2 [mm] 28,5 38 50
@m2 H7/g6 [mm] 8 12 14
t3 [mm] 10 13 20
t4 [mm] 24 34 50,5
Masa ok. [kg] 0,8 0,9 1,9 2,3 4,6 54
Skos kotnierza a. ] 10 20 15
a [mm] 11,75 15,75 22,5
b [mm] 11,75 15,75 22,5
c [mm] 18 24 34,5
@ di [mm] 62 76 110
> h1 min. [mm] 60,5 74,5 75 101 104 130
£ h1 max. [mm] 61 75 76 102 105 131
Yol h2 min. [mm] 117,5 138,5 151,4 190,4 202 241
z’ h2 max. [mm] 118 139 152,4 191,4 203 242
dLJ i [mm] M5 M6 M10
L [mm] 19 28 38
- ° [mm] 40,7 54,56 77,94
O p [mm] 58 7 12
Qr [mm] 36 52 72
Js+0,2 [mm] 36,4 52,4 72,4
u [mm] 21,7 29,1 1,5
v [mm] 22 26 28
x1+0,7-0,6 [mm] a7 54 63,4 76,4 78 91
% [mm] 13 16 1
z [mm] 10 12 11
Masa ok. lkal 117 1,33 2,65 3,22 5,55 6,5
Skos kotnierza a1 ] 25 89 25
at [mm] 15 22 30
b1 [mm] 15 22 30
cl [mm] 48 64 86
h4 [mm] 119,1 140,1 152,9 191,9 203,7 2427
i M6 M8 M12
ni [mm] 45 63 80
of [mm] 50 65 86
02 [mm] 70 87 108
@ p1 [mm] 7 9 13
@r1-0,2 [mm] 449 62,9 79,8
V1 [mm] 20 25 27,5
x3 +0,4 [mm] 1091 130,1 139,9 178,9 183,7 222,7
z1 [mm] 11 17 17,5

Efektywna sita mocowania F w zaleznosci od cisnienia roboczego p

N
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® <
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F F

0 50 100 150 200 250
Cisnienie robocze p [bar]
Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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Klucz do oznaczenia artykutu

VISAAX X X5 X XXX HXXXWXXX ONE

Rozmiar ‘
D = Rozmiar1 (&23/16 - 5,3 kN)
L = Rozmiar2 (@36/25- 13,1 kN) Kat obrotu
R = Rozmiar3 (&50/36 — 23,6 kN) 015 = 15°
02020
B = Kotnierz gérny 030 = 30°
przytacze kanatowe i rurowe 035 = 35°
G = Kotnierz dolny 040 = 40°
przytacze kanatowe i rurowe 045 = 45°
Mocowanie ramienia mocujacego ggg f gg:
K = Stozek 1:10 — strony 3-5 060 - 60°
P = Koncdéwka oczkowa — — strony 6-8 065 = 65°
G = Koncowka widetkowa — strony 9-11 070 = 70°
075 =75°
Kierunek obrotu 090 =90°

R = Prawy (cw)
L = Lewy (ccw)
0 = Bez obrotu

Przyktad zaméwienia 1

Rozmiar 2 =L
Kotnierz gorny =B
Stozek 1:10 =K
Kierunek obrotu: prawy =R
Kat obrotu 75° =075
Skok mocowania: 12 mm =012
Pozycja mocowania 0° =000

Numer art.
V1SAA LBK5 R075 HO12 W000 ONE

Odmocowany

Zamocowany

Rowek indeksujacy
W pozycji mocowania

000 = 0° (bez obrotu)

Przyktad zaméwienia 2

Rozmiar 1 =D
Kotnierz dolny =G
Koncéwka oczkowa =P
Kierunek obrotu: prawy =R
Kat obrotu 75° =075
Skok mocowania: 8 mm =008
Pozycja mocowania 30° =030

Numer art.
V1SAA DGP5 R075 HO08 W030 ONE

Odmocowany

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

L Kat pozycji mocowania W
Dla stozka 1:10
000=0°

Dla koncowki oczkowej lub widetkowej
000 do 175 = 0° do 175°
w 5° krokach

Skok mocowania

Dla rozmiaru 1 (D)
008 =8 mm
015=15mm

Dla rozmiaréw 2 i 3 (L oraz R)
012 =12 mm

025 =25 mm

Ograniczenie skoku mocowania na
zapytanie

Przyktad zaméwienia 3

Rozmiar 3 =
Kotnierz gorny =
Koncéwka widetkowa =G
Kierunek obrotu: lewy =L
Kat obrotu 75° =075
Skok mocowania: 25 mm =025
Pozycja mocowania 160° =160

Numer art.
V1SAA RBG5 L075 H025 W160 ONE

Odmocowany
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Stozek 1 : 10 ¢ Akcesoria
Surowe ramie mocujace

Surowe rami¢ mocujace do docisku skretnego

F
e

e

Precyzyjne gniazdo stozkowe jest czescig su-
rowego ramienia mocujacego. Dopasowanie
do punktu mocowania detalu odbywa sie po-
przez:
e Skrocenie ramienia mocujacego do wyma-
ganej dtugosci
e Gwint hartowanej $ruby dociskowej, ktdrg
mozna odpowiednio ustawic
e Sfrezowanie / fazowanie bokdw, gory i dotu
w celu lepszego odprowadzenia widrow
oraz zredukowania masowego momentu
bezwtadnosci
Moment bezwtadnosci ramienia mocujacego
Aby zapobiec przecigzeniu mechanizmu
obrotu, nalezy zmniejszy¢ predkos¢ obrotowa
zalezng od momentu bezwtadnosci uzytego
ramienia mocujgcego, poprzez dtawienie
natezenia przeptywu. (patrz akcesoria: zawodr
dtawigcy — strona 14).

Wykres czasu obrotu

Na podstawie standardowego ramienia
mocujacego 0 momencie bezwtadnosci Je i
czasie obrotu: 1s.

Obliczenia czasu obrotu o 90°:

J
tin=1s8 »1/= =1s
min J

e

[s]

Obliczenia dopuszczalnego natezenia

przeptywu:
Quop, = Qe + \/je <Q, [cm3s]
L
Q. = max. natezenie przeptywu dla standardowego

ramienia mocujgcego wg tabeli  [cm3/s]

Je = moment bezwtadnosci dla standardowego
ramienia mocujacego wg tabeli [kg - mm?]
J. = moment bezwtadnosci dla potrzebnego

ramienia mocujacego kg - mm?]

Kotek do indeksowania

N
. !
a
\

Typ BG1 (VISAADX) BG2 (VISAALX) BG3 (VISA ARX)
a [mm] 90 150 175
b [mm] 17 22,8 29,5
o] [mm] 28 45 60
@dfr [mm] 16 25 36
@d1 -0,05/-0,1 [mm] 16 25 36
e max. przy 250 bar [mm] 89 60 70
f [mm] 16 22 30
g [mm] M14 x 1,5 M22 x 1,5 M30 x 1,5
@k +0,05 [mm] 3 3 4
I +0,5 [mm] 9,5 18 18
m + 0,05 [mm] 7,8 12,8 17,5
p [mm] 22,5 30 38
q [mm] 9 16 18
Dr [mm] 20 32,5 47
S [mm] 2,5 4 4
t [mm] 14,5 18,8 25,5
Masa [kal 0,37 1,29 2,6
Moment bezwiadnosci Je [kg - mm?] 936 9.292 25.694
Numer art.
Surowe ramie mocujace 35484215 35484216 35484217
Zapasowa nakretka 3527092 3527129 3527126
Moment dokrecania [Nm] 16 50 110
Kotek 3301281 3301708 3300195

[mm] @3x6 @3x12 @4x12
Krotkie standardowe ramie mocujace
Max. natezenie przeptywu Q, [cm?3/s] 3,14 10,69 24,34
Moment bezwtadnosci J,  [kg - mm?] 100 1.450 3.250
Min. czas obrotu [s] 1 1 1

Moment bezwtadnosci -
Masa m [kg]
m2 Wymiary a, f, ¢, x [mm]
m1
2462 2,52
J_=mi 4a1;c 4f 1;c kg - mme]

Min. czas obrotu i dopuszczalne natezenie przeptywu zalezne od momentu bezwtadnos$ci ramienia mocujacego

llustracje obowigzujg od kata obrotu 15°
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Moment bezwtadnosci J; [kg - mm?]

% 4 2,63 %’ - 4
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g2 526 5 8 2
[$) [ &)
71 5
1 10,7 2 1
[0}
-N
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0 z 0

0 2 4 6 8101214 16 182022 24
Moment bezwtadnosci J; x 1000 [kg - mm?]

Maksymalne cisnienie robocze w zaleznosci od dtugosci ramienia mocujacego — strona 5
Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

6 2

. €
Rozmiar 3 7 O,
g

81 3

- » 9,8 g
>

Przyktad 12,2 g;

16,2 5

(o)

24,3 ¢
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-N

g

(o]

z

0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48
Moment bezwtadnosci J; x 1000 [kg - mm?]

Przyktad: J, = 20.000 kg - mm?
= tpin=2,55 = Qqqp. 9,8 cm%/s
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Akcesoria
Zawor dlawiacy

Zastosowania

Zawory dtawigce sa stosowane w celu
¢ zredukowania szybkosci obrotu ramienia mocujgcego

e poprawy synchronizacji wiekszej ilosci dociskow skretnych

Wazne wskazowki

Takie zastosowanie jest mozliwe tylko w przypadku zasilania kanatowego,
poniewaz zawory dtawigce wkreca sie w przytacza rurowe.

Przy mocnym dtawieniu moze powstac cisnienie zatorowe przed zawo-
rem dtawigcym i powodowac przedwczesne przetaczanie wytgcznikdw

cisnieniowych i zaworéw sekwencyjnych.

Wymiary

G1/8
218

\
/I/)\(]J

SW14 SW8 SW2,5
Moment dokrecania
18 Nm

Masa 0,025 kg

Numer art. 2957209

Symbole hydrauliczne

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

A = Mocowanie

B = Odmocowanie
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