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Wersja 9-25 P

B 1.8500

Dociski skretne ze wzmocnionym mechanizmem obrotu
opcjonalna kontrola pozyciji: zintegrowana pneumatyczna/dolgczana elektryczna,
kolnierz gorny, dwustronnego dzialania, cisnienie robocze 70 bar/max. 120 bar

P

Zastosowanie
Hydrauliczne dociski skretne stosowane sa do
mocowania detali, kiedy konieczne jest, aby
obszar mocowania byt wolny od komponentéw
mocujgcych, w celu umozliwienia swobodnej
wymiany detali.
Ta seria osigga bardzo duze sity mocowania na-
wet przy cisnieniu 70 bar i moze by¢ bezposred-
nio podtaczona do niskocisnieniowego ukfadu
hydraulicznego obrabiarek.
Dzieki wzmocnionemu mechanizmowi obrotu
i réznorodnym mozliwoscig kontroli pozycii, te
dociski skretne szczegolnie nadaja sie do:
e Automatycznych systemdw produkcii

7 bardzo krétkimi czasami cykli
¢ Przyrzaddw mocujacych z zatadunkiem

detali przez systemy handlingowe.
e Linii transferowych
® Systemow testowych silnikdw, przektadni i osi
e | inii montazowych
® Specjalnych obrabiarek

Opis

Hydrauliczny docisk skretny jest sitownikiem
ciagnacym, w ktorym czesc catkowitego skoku
wykorzystywana jest do obrotu ttoka.

Dzieki wzmocnionemu mechanizmowi obrotu
potozenie katowe ramienia mocujacego pozo-
staje takie samo nawet po lekkiej kolizji z deta-
lem podczas zatadunku lub roztadunku.
Rowniez kolizja podczas procesu mocowania
nie jest krytyczna. Potozenie katowe ramienia
mocujgcego ustalane jest za pomocg kotka
ustalajgcego.

Zgarniacz FKM na ttoczysku moze by¢ zabez-
pieczony przed grubymi i goracymi wiérami za
pomoca opcjonalnie metalowego zgarniacza
(patrz strona 2).

Wersja z przedtuzonym pretem przetagczajacym
przeznaczona jest do montazu elektrycznej kon-
troli pozyciji (akcesoria).

Wazne uwagi patrz strona 2.

Zalety

® Dostepny w 4 rozmiarach

® Kompaktowa budowa, czesciowo zabudowywana
® Wysoka sita mocowania juz przy cisnieniu 70 bar

@ Bardzo krotki czas mocowania i odmocowywania
@ Wkrecane zawory dtawigce dostepne jako akcesoria

@ Indeksowanie ramienia mocujacego
® Zgarniacz FKM w standardzie
® Opcjonalnie metalowy zgarniacz

@ Zintegrowana pneumatyczna kontrola pozycji w
wersji 185XP w standardzie

@ Elekiryczna kontrola pozycji do wersji 185XQ
dostepna jako akcesorium

® Dowolna pozycja montazu

Mozliwosci zabudowy i podtaczenia
Przytacze rurowe

bez kontroli pozycji
185XT

— strona 2
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Indeksowanie
Opcja:
Metalowy zgarniacz
do duzych goracych
widréw — strona 2
Akcesoria:
Zawor diawigcy
— strona 7

7.

Przytacze kanatowe

Iﬁ |

ze zintegrowana pneumatyczna kontrola pozycji

185XP - strona4

Pneumatyczna kontrola

pozycji na

Bez kontroli pozycji

dole

dostepna na zapytanie

Z pretem przetaczajacym do elektrycznej kontroli pozycji (patrz akcesoria)

— strona 8

185XQ - strona2
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Wersje Ti Q
Wymiary

T (ez preta przetaczajacego)

patrz akcesoria,
strona 6

Skok obrotu
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Skok mocowania

@r-0,1

A = Mocowanie
B = Odmocowanie

Pozycja mocowania +1°

Kierunek obrotu
w lewo (ccw)

Kierunek obrotu

pozycja

O ’02(4/\7

\v-\\— 47 mocowania
®Q\ G g[
a £
L
Kat obrotu
1. Kat obrotu 90° i 0° (standard)
Numer art.
90° prawy (cw) 185X X090 RXX
90° lewy (ccw) 185X X090LXX
0° 185X X0000XX

2. Kat obrotu o < 90°

a =15° do 75° w krokach co 5°

Wiozenie podktadki dystansowej powoduje
zmniejszenie skoku powrotnego ttoka i tym sa-
mym kata obrotu.

Skok i pozycja mocowania pozostajg takie
same. Skok obrotu i wymiary h, m i x zmniejsza
sieoy:

y=(90°-0o°) »k (k patrz tabela na stronie 3)
Wymiar 8 +0,5 wydtuzy sie o wartosc y.
Przyktad:

Docisk skretny 1856 TO90L27
Pozagdany kat obrotu 45° lewy (ccw)
Numer art. 1856 T045L27
Skrocenie:

y = (90°-45°) » 0,125 mm/° = 5,625 mm

3. Kat obrotu > 90°
Dostepny na zapytanie!

Kotek ustalajacy do indeksowania

Kat obrotu 90°

bazowa %3°

pokazany w pozycji

Q (z pretem przefaczajacym)

Nakretka zawarta jest w dostawie.
Zapasowa nakretka patrz strona 3

Wazna uwaga!

bl ) rurowego.
o)
1 S| S| *patrzkat obrotu
J.@ Bl 1| o<

Akcesoria:

Kontrola pozyciji

Schemat przytaczy
-/ RZ 4

[ [oosfiad]
Y Obrobka jest
I
O Q
) A

wymagana réwniez w
przypadku przytaczy

P rurowych!
p Vv
A -
o
B
Y
@ Otwory nie sg wymagane
Rowek indeksujacy c w przypadku przytaczy
p rurowych
Uzyj $rub
klasy 12.9

Wazne uwagi

Dociski skretne moga by¢ uzywane wytgcznie
do mocowania detali w zastosowaniach
przemystowych i moga by¢ obstugiwane
wytacznie za pomoca oleju hydraulicznego.
Moga generowa¢ bardzo duze sity. De-
tal, przyrzad mocujgcy lub maszyna muszg
znajdowac¢ sie w pozycji umozliwiajgcej
kompensacje tych sit.

W obszarze roboczym ttoczyska i ramie-
nia mocujgcego istnieje niebezpieczenstwo
zmiazdzenia.

Producent przyrzadu mocujacego lub maszy-
ny jest zobowigzany do zapewnienia skutecz-
nych srodkdw zabezpieczajacych.

Docisk skretny nie posiada zabezpieczenia
przecigzeniowego. Podczas montazu rami-
enia mocujgcego nalezy przytrzymac ramie
mocujace lub gniazdo szesciokatne w ttoku
podczas odkrecania lub dokrecania nakretki
mocujgce;.

Podczas zatadunku i roztadunku przyrzadu
oraz w trakcie mocowania nalezy unika¢ kolizji
Z ramieniem mocujgcym.

Rozwigzanie:

zastosuj elementy wprowadzajace.

X Sruby zamykajace i O-ringi
sa zawarte w dostawie

Oba O-ring nalezy
wiozy¢ rowniez w
przypadku zasilania

Wersja do zabudowy

Elektryczna kontrola pozycji (— strona 8)

h1

@D

C
Wtyczka katowa

Pneumatyczna kontrola pozycji
dostepna na zapytanie
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Przytacza rurowe

System zgarniacza

Standardowy zgarniacz FKM charakteryzuje sie
wysoka odpornoscia chemiczng na wigkszosc
ptynéw chtodzacych.

Opcjonalny metalowy zgarniacz chroni zgar-
niacz FKM przed uszkodzeniami mechaniczny-
mi spowodowanymi duzymi lub goracymi widra-
mi. Skfada sie z promieniowo ptywajacej tarczy
zgarniajgcej i tarczy ustalajace;.

Metalowy zgarniacz moze by¢ dostarczony juz
w stanie zamontowanym (,M”) lub jako akceso-
rium do doposazenia (numer art. patrz strona 7).
Uwagal!

Metalowy zgarniacz wiéréw nie nadaje sie do
obrébki na sucho lub z minimalnym smarowa-
niem. Rowniez w zastosowaniach, w ktdrych
wystepuja bardzo mate opitki szlifierskie, stan-
dardowy zgarniacz widréw FKM zapewnia lep-
szg ochrone. Jezeli istnieje niebezpieczenstwo
przyklejenia sie matych czastek do ttoczyska,
metalowa tarcza zgarniacza moze by¢ rowniez
zastgpiona tarcza z twardego tworzywa sztucz-
nego.
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Wersje Ti Q
Dane techniczne ¢ Wymiary

Docisk skretny

Max. sita ciagnaca (70 bar) [KN]
Max. sita ciggnaca (120 bar) [kN]
Efektywna sita mocowania [KN]
Skok mocowania [mm]
Skok obrotu [mm]
Skok catkowity [mm]
Min. cignienie robocze [bar]
Max. natezenie przeptywu Mocowanie [cm¥s]

Odmocowanie [cm¥s]
Powierzchnia ttoka Mocowanie [cm?]

Odmocowanie [cm?]
Zapotrzebowanie na olej / skok [em?]
Zapotrzebowanie na olej / skok powrotu [emq]
Tiok @ [mm]
a [mm]
b [mm]
© [mm]
ci [mm]
@d [mm]
@ d1 [mm]
@ d2 [mm]
@ dafr [mm]
e [mm]
SW [mm]
g [mm]
G
h [mm]
h1 [mm]
k [mm/°]
L [mm]
1 [mm]
m [mm]
n [mm]
P [mm]
@ pl [mm]
p2 [mm]
p3 [mm]
Jr -0,1 [mm]
@s-0,2 [mm]
t [mm]
% [mm]
v [mm]
w [mm]
X [mm]
z [mm]
Masa ok. [ka]
Numer art. Kierunek obrotu 90° prawy (cw)

Kierunek obrotu 90° lewy (ccw)
OO

Zapasowy O-ring [mm]
Numer art.
Zapasowa nakretka DIN 936
Moment dokrecania [Nm]

Numer art.

Oznaczenie X patrz strona 2

Metalowy zgarniacz M = opcja (patrz strona 2)

1853 1854 1856 1857
2,35 4,46 9,9 16,1
4,04 7,65 17 27,6

patrz wykres lub obliczenia sity mocujacej na stronie 6
8 10 10
8 13 17 19
16 21 27 29
20 20 ZZkN 20
135 335 oMl 167
20 58/3 145 255
3,36 6,37 14,16 23
4,9 10,17 21,23 33,18
54 13,4 38,3 66,7
79 21,4 57,4 102
25 36 52 65
30,5 40 56 68
30,5 40 56 68
22,5 28 36 42
18 24 36 45
14 22 30 36
M5x 14,5 glebokosci  M6x 11,5 gtebokosci  M8x 16,0 gtebokosci M8x 16,0 gtebokosci
34,5 44,5 52,5 58,5
8 10 12 12
20 19,5 19 23,5
SW 19 SW 27 SW 36 SW 46
M12 M18x1,5 M24x1,5 M30x1,5
G 1/8 G1/8 G1/4 G1/4
117 149 178,5 208,5
90,5 110 132 14
0,056 0,095 0,125 0,125
38 50 70 86
48 60 82 96
46 54 64,5 72,5
19 25 35 43
M4 (10.9) M5 (10.9) M8 (10.9) M10 (10.9)
4,3 515 9 11
4 5 7 9
3 3 6 7
35 47 63 78
36 48 64 79
6 9 10 12
27 29,5 34,5 39
29 31,5 36,5 41
8,1 11 15 19
68,5 88 101,5 119,5
14 13,5 15,5 15,5
0,7 1,5 3,0 5,0
1853 X090R16M 1854 X090R21M 1856 X090 R27M 1857 X090 R29M
1853X090L16M 1854 X090L21M 1856 X090L27M 1857 X090L29M
1853X000016M 1854 X000021M 1856 X000027M 1857 X000029M
7x1,5 7x1,5 8x1,5 8x1,5
3000342 3000342 3000343 3000343
M12 M18x1,5 M24x1,5 M30x1,5
12 30 62 110
3302115 3301663 3302104 3302139

Efektywna sita mocowania z akcesoryjnym ramieniem dociskowym w zaleznosci od ci$nienia roboczego

1853

Lmax. [mm]
140 73,49 37 30

30*

Y
4 Foo

&

©

w

S}

Efektywna sita mocowania Fg, [kN]
~

Efektywna sita mocowania Fg, [KN]

o
o

1854

Lmax. [mm]
184 96_ 65 49 40
78

Efektywna sita mocowania Fg, [kN]

70
20 40 60 80 100 120
Cisnienie robocze [bar]

=] S

7

20 40 60 80 100 120
Cisnienie robocze [bar]

* Sity mocowania dla innych dtugosci patrz strona 6

1856

Lmax. [mm]

70
20 40 60 80 100 120
Cisnienie robocze [bar]

295 149 100 75 60
120
Y
142 T Fso

1857

60*

32

24

16
13,3

Efektywna sita mocowania Fg, [kN]

Lmax. [mm] 700

362 177 117 88 70
141 |
Fep

[=] T p.

7!
20 40 60 80 100 120

Cisnienie robocze [bar]
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Wersja P

Wymiary ¢ Pneumatyczna kontrola pozyciji

P (ze zintegrowana pneumatyczna kontrola pozycii)

Kotek do indeksowania
patrz akcesoria
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L Opcja: Metalowy
s, 2d zgarniacz @d2 X
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Pozycja mocowania +1°
Kierunek obrotu Kierunek obrotu

w prawo (cw) w lewo (ccw)

pozycja

Lt ‘ ‘ Otwory nie sa
§ : Rowek \ndeksujacyﬁ Usyj $rub M1 wymagane w
D N i pokazany_w pozycji Klasy 12.9 3 przypadku przytaczy
(DQ)\\ G mocowania . rurowych.

max. 5

Pneumatyczna kontrola pozycji

Zastosowanie

Pneumatyczna kontrola pozycji sygnalizuje na-

stepujace warunki poprzez zamkniecie dwdch

otwordéw:

1. Ttok wysuniety i ramie mocujgce w pozycji
poczatkowe;.

2. Ttok w zakresie mocowania i ramie mocujgce
W pozycji mocowania.

Do kazdej funkcji kontroli konieczne jest podtg-

czenie przewodu pneumatycznego do przyrzg-

du mocujgcego.

Wykres dziatania (pneumatyka)

0=0Otwarte
1=Zamknigte

A
. 11
Obrot/ /
mocowanie
O,
1 4
Odmocowany \

04

Mocowanie ‘
—_—
Zakres mocowania

0 Obrét

Nakretka zawarta jest w dostawie.
Zapasowa nakretka patrz strona 5

Ny Sruby zamykajace i O-ringi
QQ sg zawarte w dostawie

Wazna uwaga!

przypadku zasilania rurowego.

P

Oba O-ring nalezy wtozy¢ réwniez w

Kat obrotu 90°

bazowa +3°

A M2
M1
Schemat przytaczy B M3
w| Obrébka jest wymaga-
b Q| naréwniez w przypadku

5| przytaczy rurowych!

1
c4

Kontrola za pomoca pneumatycznego
wytacznika ci$nieniowego

max. 8 sztuk 2 -4 bar
10— 15 1/min
3-5bar

Do oceny wzrostu cisnienia pneumatycznego
mozna zastosowa¢ dostepne w handlu pneu-
matyczne wytaczniki ci$nieniowe. Za pomoca
jednego wyfacznika cisnieniowego mozliwe
jest monitorowanie maksymalnie 8 kontroli po-
zycji (patrz schemat obiegu). Nalezy pamietac,
ze pneumatyczna kontrola pozycji dziata nie-
zawodnie wytgcznie w przypadku ograniczenia
natezenia przeptywu powietrza i cisnienia w
uktadzie.

Dane techniczne

Przytacze wiercone kanaty
Srednica nominalna 2 mm
Max. cisnienie powietrza 10 bar
Zakres cisnienia roboczego 3...5 bar
Rdznica cisnien *) przy

3-5 bar cisnienia uktadu min. 1,5 bar
Natezenie przeptywu 10...151/min

*) Minimalna réznica cisnient w przypadku,
gdy jeden lub kilka modutéw kontroli pozycii
nie jest aktywowanych

A = Mocowanie

B = Odmocowanie

M1 = Zamocowany (pneumatyka)
M2 = Odmocowany (pneumatyka)
M3 = Wylot powietrza (pneumatyka

ROEMHELD | ws.roemheld.de
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Wersja

P

Dane techniczne ¢ Wymiary

Docisk skretny 1853P 1854P 1856P 1857P
Max. sita ciagnaca (70 bar) [kN] 2,35 4,46 9,9 16,1
Max. sita ciagnaca (120 bar) [kN] 4,04 7,65 17 27,6
Efektywna sita mocowania [kN] patrz wykres lub obliczenia sity mocujgcej na stronie 6
Skok mocowania [mm] 8 10 10
Skok obrotu [mm] 8 9 1 15
Skok catkowity [mm] 16 17 21 25
Min. cisnienie robocze [bar] 20 20 20 20
Min. czasy mocowania i odmocowania [s] 0,5 0,5 0,5 0,5
Max. natezenie przeptywu Mocowanie [cm¥s] 10,8 21,6 60 115
Odmocowanie [cm¥s] 15,8 34,6 89,2 166
Powierzchnia ttoka Mocowanie [em?] 3,36 6,37 14,16 23
Odmocowanie [em?] 4,9 10,17 21,23 33,18
Zapotrzebowanie na olej / skok [cm?] 54 10,8 29,8 57,5
Zapotrzebowanie na olej / skok powrotu [cmé] 7,9 17,3 446 83
Ttok @ [mm] 25 36 52 65
a [mm] 30,5 40 56 68
b [mm] 30,5 40 56 68
c [mm] 22,5 28 36 42
cl [mm] 18 24 36 45
c3 [mm] 21 28 40 44,5
c4 [mm] 31,8 | 58 67
agd [mm] 14 22 30 36
@ d2 [mm] 34,5 44,5 52,5 58,5
e [mm] 20 19,5 19 23,5
SW [mm] SW 19 SW 27 SW 36 SW 46
g [mm] M12 M18x1,5 M24x1,5 M30x1,5
G G 1/8 G 1/8 G1/4 G 1/4
h [mm] 116,5 145 172,5 199,5
L [mm] 38 50 70 86
L1 [mm] 48 60 82 96
m [mm] 45,5 50 59 68,5
n [mm] 19 25 35 43
p [mm] M4 (10.9) M5 (10.9) M8 (10.9) M10 (10.9)
@ pt [mm] 43 55 9 1
@ p2 [mm] 4 5 7 9
p3 [mm] 3 3 6 7
@r -0/ [mm] 85 47 63 78
Js-0,2 [mm] 36 48 64 79
t [mm] 6 9 10 12
v [mm] 27 29,5 34,5 39
vi [mm] 29 35 36,5 4
w [mm] 8 1 15 19
X [mm] 68 84 95,5 115,5
z [mm] 14 13,5 15,5 15,5
Masa ok. [kal 0,7 1,5 3,2 51
Numer art. Kierunek obrotu 90° prawy (cw) 1853PXXR 16 1854P XXR 17 1856P XXR 21 1857P XXR 25
Kierunek obrotu 90° lewy (ccw) 1853P XXL 16 1854P XXL 17 1856P XXL 21 1857P XXL 25
0° 1853P 00016 1854P 00017 1856P 00021 1857P 00025
Zapasowy O-ringi 2x hydraulika [mm] 5x1,5 7x1,5 8x1,5 8x1,5
Numer art. 3000340 3000342 3000343 3000343
Zapasowy O-ringi 3x pneumatyka [mm] 3x1 3x1 2,9x1,78 2,9x1,78
Numer art. 3001758 3001758 3000019 3000019
Zapasowa nakretka DIN 936 M12 M18x1,5 M24x1,5 M30x1,5
Moment dokrecenia [Nm] 12 30 62 110
Numer art. 3302115 3301663 3302104 3302139
Wartosé korekty dtugosci dla h, m, x, skoku catkowitego i skoku obrotu
Kat obrotu Numer art. 1853P 1854P 1856P 1857P Przyktad: 1854P45R17
90° 185XP 90X XX 0 0 0 0 h 145 -4,7 =140,3
60° 185XP 60X XX -3,5 -3/7 -4,9 -6,3 m50 —-4,7 =453
45° 185XP 45X XX -4,5 -4,7 -6,2 -8,2 x84 -4,7=793
0° 185XP 000 XX 0 0 0 0 Skok catkowity 17 -4,7 =12,3
Z metalowym zgarniaczem? 185XP XXX XXM Skok obrotu 9 -47 =473

) System zgarniacza patrz strona 2

Efektywna sita mocowania z akcesoryjnym ramieniem dociskowym w zaleznosci od cisnienia roboczego

Lmax. [mm] Lmax. [mm] Lmax. [mm]
1853P290 916854 39 30 1854P266 1108570 51 40 1856P 59218#3809 77 60 1857P

16 —

Lmax. [mm]
660 21?i g26 90 70

5i
!
|
!
1
|
!
!
!
t
|

~
wW
bS]

©

w

24

8
7,35

~ N
2

Efektywna sita mocowania Fg, [kN]

Efektywna sita mocowania Fg, [kN]

Efektywna sita mocowania Fg, [kN]
Efektywna sita mocowania Fsg, [kN]

20 40 607080 100 120

Cisnienie robocze [bar]

20 40 607980 100 120
Cisnienie robocze [bar]

20 40 607080 100 120
Cisnienie robocze [bar]

20 40 60'%80 100 120
Cisnienie robocze [bar]

* Sity mocowania dla innych dtugosci patrz strona 6
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Obliczanie natezenia przeplywu ¢ Obliczanie sity mocowania

Dopuszczalne natezenie przeptywu

Przy zastosowaniu akcesoryjnego ramie-
nia mocujgcego i dopuszczalnej szybkosci
przeptywu zgodnie z tabelg, najkrétszy czas
mocowania wynosi ok. 0,5 sekundy.

Dtuzsze specjalne ramiona mocujace maja
wiekszy moment bezwtadnosci. Aby unikng¢
przecigzenia mechanizmu skretnego, nalezy
zmniejszy¢ natezenie przeptywu:

A/
Q =Q,* 3 cmé/s

Q = Natezenie przeptywu wg tabeli

Qi = Natezenie przeptywu ze specjalnym
ramieniem mocujacym

J = Moment bezwtadnosci akcesoryjnego
ramienia mocujacego

J = Moment bezwtadnosci specjalnego
ramienia mocujacego

Jezeli momenty bezwtadnosci nie sg znane, do-

puszczalne natezenie przeptywu mozna okreslic

wedtug ponizszego przyktadu.

Warunki: Specjalne ramie mocujgce jest dtuzsze,

ma jednak ksztatt (przekroj) ramienia akcesoryj-

nego ramienia, jak pokazano na stronie 6.

Przyktad: Docisk skretny 1853 TO90R16
L =60 mm
e = 30 mm zgodnie z powyzszg tabelg
Q,=13,5cm¥s

1 Wspstozynnik wydtu- L _ 60mm
" Zzenia e 30mm
2. Wspodtczynnik natezenia przeptywu
zgodnie z wykresem - y=035
3. Max. natezenie przeptywu
Q =y*Q,=035+13,5cm¥s = 4,7 cm?/s

4. Min. czas mocowania
zgodnie z wykresem —ca. 1,15s

Dtawienie natezenia przeptywu

Swobodny

odplyw H Kierunek
dtawienia

Zaleznos$¢ dopuszczalnego natezenia
przeptywu i czasu mocowania od
wydfuzenia ramienia mocujacego

N 04 &
©
3 c
Tg 0,48 g
N 08 ' =
-g 0,56 §
C ' E

[0
o 06 0,64 3
© =
C &
= 08 &
€ g
§ 0,4 1 8
% 1,2 g
= 16 X
o

0,2
2,4
3,2
0 [l
0 1 2 3 4

Wspotczynnik wydtuzenia x

Obliczanie sity mocowania

Wykres sity mocowania przedstawia
efektywna site mocowania z akcesoryjnym
ramieniem mocujacym (L = e).

Wersja T i Q: patrz strona 3

Wersja P: patrz strona 5

Przy dtuzszych ramionach mocujacych (L > €)
efektywnosc jest zmniejszona.

Uwzgledniono to w ponizszej kalkulacii.

State (A-E) dla 4 rozmiardéw przedstawiono w
ponizszych tabelach.

WersjaTiQ
State 1853 1854 1856 1857
A 29,68 15,68 7,06 4,35
B 0177 0,069 0,023 0,013
C 102,9 2605 8538 1596
D 3053 4087 6026 6939
E 18,2 1786 19,55 20,86
Wersja P
State 1853 1854 1856 1857
A 29,68 15,68 7,06 4,35
B 0,343 0,108 0,041 0,021
C 90 240 756 1442
D 2671 3763 5335 6270
E 30,8 25,9 31 30,5
Efektywna sita mocowania
_ P
Fo = Az @0 =Fer (kN]
Dopuszczalna sita mocowania®)
C

Foop. = I [kN]

Dopuszczalne cisnienie robocze
D
Py =T +E<70 [bar]

L = specjalna dtugos¢ [mm] p = cisnienie [bar]

*) Przy zadanej dtugosci ramienia mocujacego
L sita mocowania nie moze przekraczac
wartosci dopuszczalne;.

Przyktad1: Docisk skretny 1853 TO90R16
Specjalne ramie mocujace L = 60 mm
1. Dopuszczalna sita mocowania®)
Fo=-C 1029 714N
dop L 60
2. Dopuszczalne cis$nienie robocze
b, :%+E:%+18,2:69bar<70
op.

3. Efektywna sita mocowania
p 69

Fo=A+B-0 2068+ 017760 " <N

Przyktad 2: Docisk skretny 1853P090R16
Specjalne ramie mocujace L = 70 mm

1. Dopuszczalna sita mocowania*)

F =S 9 _qo9kN

dop. L 70

2. Dopuszczalne cisnienie robocze

o =2 +E=2671 ,308-69 bar <70
dop. L 70

3. Efektywna sita mocowania
p 69

Foo = A+ B+ 2968+ (0343+70) 1,29 kN

|
1

L

Przyktad 3: Docisk skretny 1853 TO90R16
Specjalne ramie mocujgce L = 60 mm

1. Dopuszczalna sita mocowania®)
__C 1029 _471kN
60

dop. L -

2. Dopuszczalne cis$nienie robocze

o =2 +E= 8058 48269 bar<120
dop. L 60

3. Efektywna sita mocowania
F o= p _ 69
s A+(B+L) 29,68+ (0,177  60)

=171kN

Przyktad 4: Docisk skretny 1853P090R16
Specjalne ramie mocujace L = 60 mm

1. Dopuszczalna sita mocowania*)
- C _ 90 _q5
60

Fdop‘ L -

2. Dopuszczalne cisnienie robocze
_ D 4E=2611 ,308=753bar<120
pdop. L 60

3. Efektywna sita mocowania

E p 75,3

s " A+ (B+L) 2968+(0,343+60) 1.5kN

ROEMHELD | ws.roemheld.de

B 1.8500/9-25




Akcesoria
Ramie mocujace ¢ Zawor diawigcy

Wymiary przytacza dla specjalnych

. . Docisk skretny 1853 1854 1856 1857
ramion mocu1qcych a [mm] 48 65 96 114
Stozek 1:10 b [mm] 16 25 27 35
c [mm] 22 34 52 60
o cl [mm] 12 19 31 36
ad [mm] 14 22 30 36
o ) @ di1-0,05 [mm] 14 22 30 36
\\2@"&5 e [mm] 30 40 60 70
g f [mm] 11 17 25 30
g [mm] M12  M18x1,5 M24x1,5 M30x1,5
o ] gt [mm] M6 M8 M12 M16
= . h min. [mm] 1 1 1 1
h max. [mm] 40 46 54 63
Ik +0,1 [mm] 3 3 6 6
[+0,5 [mm] 8,5 8,5 12,5 12,5
— & m +0,05 (mm] 6.6 10,3 15 18,1
od n [mm] 1,5 2,5 6 8
p [mm] 22,5 34 37 47
Ramie mocujace ze Sruba dociskowa q [mm] 8,5 1,5 12,5 15,5
SW 1 [mm] 8 10 18 24
I € Moment bezwtadnosci Je kgmm?] 44 230 1284 3247
§ Kotek walcowy Numer art.
= e Ramie mocujgce ze srubg dociskowa i kotkiem 0354243 0354249 0354254 0354256
El 9 Kotek walcowy 3m6x8 3m6x8 6m6x12 6m6x12
A 3301854 3301854 3300325 3300325
g SW 1 Metalowy zgarniacz 0341227 0341228 0341229 0341230
f Akcesoria
LI L Zawér diawigcy
_ /1 %{ . Zawory dtawigce sg uzywane
© AN * w celu zmnigjszenia predkosci obrotu ramie-
a nia mocujacego;
e w celu poprawy synchronizacji kilku dociskow
Specjalne ramie mocujace skretnych;
) » ) Takie zastosowanie jest mozliwe jedynie w przy-
Specjana dugos¢  Seria padku zasilania poprzez przytacza kanatowe.
Wazna uwaga
Jezeli dtawienie jest zbyt silne, cignienie zato-
rowe moze spowodowac przedwczesne prze-
taczenie wytacznikdw cisnieniowych i zawordw
sekwencyjnych.
Obliczanie natezenia przeptywu i sity .
mocowania patrz strona 6 Symbol hydrauliczny
R
B max.
=,
77777 SWi SW2 SW3
Docisk skretny 1853 1856
1854 1857
A [mm] 16 21
B max. [mm] 13,5 17,5
C [mm] 18 23,6
G G1/8 G 1/4
SWi [mm] 14 19
Moment dokrecenia [Nm] 18 35
SW2 [mm] 8 8
SW3 [mm] 2,5 2,5
Masa [ka] 0,025 0,036
Numer art. 2957209 2957210
B 1.8500 / 9-25 ROEMHELD | ws.roemheld.de 7




Akcesoria
Elektryczna kontrola pozyciji

Zastosowanie

Elektryczna  kontrola  pozycji  sygnalizuje

nastepujgce stany spowodowane tlumieniem

dwadch indukeyjnych czujnikéw zblizeniowych:

1. Ttok wysuniety, ramie mocujace w pozycji
poczatkowej (bazowej).

2. Ttok w obszarze mocowania,
mocujgce w pozycji mocowania.
Dla kazdej funkcji kontroli konieczne jest dop-
rowadzenie kabla elektrycznego do przyrzadu

mocujgcego.

ramie

Opis

Elektryczng mozna tfatwo zamontowaé we

wszystkich dociskach skretnych z pretem prze-

taczajacym(185XQOXX).

Zawartos¢ dostawy:

1 Tuleja sygnatowa ze srubg

1 Adapter z 4 Srubami z tbem stozkowym

1 Obudowa kontroli z 3 wkretami dociskowymi

2 Indukeyjne czujniki zblizeniowe z wtyczka
katowa (jesli zamowiono)

Tuleja sygnatowa jest przykrecana do preta

przetaczajacego. Adapter jest montowany za

pomoca 4 srub z tbem stozkowym na dolnej

pokrywie.

Obudowe kontroli mozna umiesci¢ na adapte-

rze, obrdci¢ pod odpowiednim katem i zablo-

kowa¢ za pomoca 3 wkretéw dociskowych.

Informacje na temat regulacji czujnikdw zblize-

niowych znajduja sie w instrukcji obstugi.

Wazne uwagi

Indukcyjna kontrola pozycji nie nadaje sie do
stosowania w obszarach chtodziwa i widréw.
W zaleznosci od warunkéw eksploatacji konie-
czne jest zaplanowanie i sprawdzenie srodkow
ochronnych.

Dane techniczne

Napiecie robocze 10...30V DC
Max. tetnienie resztkowe 10%
Max. state natezenie pradu 100 mA
Funkcja przetgczania normalnie otwarty
Wyijscie PNP
Materiaty obudowy stal nierdzewna
Gwint M5 x0,5
Stopien ochrony IP 67
Temperatura otoczenia -25...+70°C
Wskaznik LED tak
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe
Typ podtaczenia wtyczka
Dtugos¢ przewodu 5m
Wykres dziatania
Kat obrotu < 90°
90° 0
Odmocowany 1 jeme e esee -
o [
Regulowane

Zamocowany 1

~10°

ok. 1 mm

Kat obrotu Skok mocowania

0 = wylgczony 1 = wiaczony

o

QJ

(5
b

h1

M6x0,5

h2

360° regulowane

Mozliwa pozycja czujnikéw zblizeniowych

Docisk skretny 1853Q0XX
A [mm] 8,5
B [mm] 25,5
C ca. [mm] 59,5
@D [mm] 33
h1 [mm] 90,5
h2 [mm] 42

Numer art. kat obrotu 0° lub 90°

Z czujnikami i wtyczkami 0353920
Bez czujnikdw i wtyczek 0353923
Numer art. 15° do 75° = XX*) XX*)

Z czujnikami i wtyczkami 03539200XX
Bez czujnikdw i wtyczek 0353923 0XX
Numer art. czesci zapasowe

Indukeyjny czujnik zblizeniowy 3829198
Wityczka katowa, przewdd 5 m 3829099

Zamocowany

C
z wtyczka katowa

1854Q0XX  1856Q0XX  1857Q0XX
8,5 8,5 8,5

30,5 37,5 39,5

61 62 62

42 45 45

110 132 141

49 55 57

0353926 0353930 0353943
0353927 0353931 0353944
03539260XX 03539300XX 03539430XX
03539270XX 03539310XX 03539440XX
3829198 3829198 3829198
3829099 3829099 3829099

*) w krokach co 5° (patrz strona 2, "kat obrotu . < 90°%)
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